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1 EINFUHRUNG

Herzlichen Gluckwunsch zum Kauf eines NORAC UCA4+ri®pohen-

Reglersystems. Das System ist aus Einzelkomponamarhichster Qualitat
aufgebaut und wurde unter Verwendung neuester Déatien entwickelt, um

Betriebseigenschaften und Ausfallsicherheit zu deleésten, die noch nach
Jahren unerreicht sein werden.

Bei sachgemaRer Bedienung kann das UC4+ Spriuhhbglersystem
Beschadigungen am Sprihgestell verhindern, die hgffidienz erhéhen und
dafiir garantieren, dass Chemikalien richtig aufgeltr werden.

Dieses Handbuch ist vorgesehen fiir den Gebraucmaasn mit:
dem UC4+ QuickGuide
dem UC4+ Installationshandbuch

Das Handbuch enthalt eine generelle Beschreibung &prihhdhen-

Reglersystems, einen Abschnitt zur Bedienung degess und eine Erérterung
Uber das Verstandnis von Leistungsfragen. Des Weégitefinden sich

Anweisungen zur Verwendung des Bedienfelds, Inféionan zum System-
Setup, zur regelmafigen Wartung und zur Fehlerhetieb

Bitte nehmen Sie sich die Zeit, vor Verwendung &gstems das komplette
Handbuch einmal zu lesen. Obwohl das UC4+ Spruhh&teglersystem fir
eine einfache Installation und fiir einfache Bedmnionzipiert wurde, stellen
Sie mit einem grundlichen Verstandnis der hier dargllten Informationen
sicher, dass sie aus dem System den maximalen iNzieen.

Wenn sie Fragen oder Anregungen jeder Art zur Begig des UC4+
Spriuhhohen-Reglersystems haben, wenden Sie sidb bitter einer der
folgenden Nummern direkt an NORAC. Wenn sie Hilénbtigen, rufen Sie uns
an oder besuchen Sie unseren Internetauftritt, asnndichstgelegene NORAC-
Servicecenter ausfindig zu machen.

Telefon: 1-800-667-3921 in Kanada (gebuihrenfrei)
1-866-306-6722 in den USA (gebuhrenfrei)
0-800-404-8389 in GrofRbritannien (gebuhrenfrei)
1-306-664-6711 aus allen anderen Regionen

E-mail: service@norac.ca

Webseite: www.norac.ca



2 BEDIENERSICHERHEIT
GEFAHR

AStellen Sie zu jeder Zeit sicher, dass das UC4+ Sjithohen-
Reglersystem abgeschaltet ist oder sich im MANUELL-
Modus befindet:

Bevor Sie den Fahrersitz verlassen
Wenn die Maschine sich nicht bewegt
Wenn Sie die Maschine transportieren

Aunter keinen Umstéanden diirfen Wartungsarbeiten an dr
Anlage durchgefiihrt werden, wenn sich das UC4+
Sprihhdéhen-Reglersystem im AUTOMATIK-Modus
befindet.

ABevor Sie Arbeiten an jeglichen Teilen des Gestells
durchfuhren:
Stellen Sie das UC4+ System in den MANUELL-Modus
Stellen Sie den Motor des Spruhers aus

ABedienen Sie das System nicht, bevor:
Sie das Handbuch nicht gelesen und verstanden haben
Genau wissen, wie sie die Anlage bedienen missen

ADas UC4+ Spriihhthen-Reglersystem wird Ihre Sprithhéén-
Genauigkeit dramatisch verbessern und das Gestangm
einem weiten Spektrum von Einsatzgebieten vor
Beschadigungen schitzen. Unter einigen Umstanden rka
seine Leistung jedoch eingeschrankt sein. Der BEDNMER
des Spruhers muss zu allen Zeiten AUFMERKSAM seinnd
die automatische Steuerung umgehen, falls es notigein
sollte. Beziehen Sie sich auf die Hinweise zur Garfe in
Abschnitt 10, fur weitere Einzelheiten.



3 ALLGEMEINE SYSTEMBESCHREIBUNG

Abbildung 1 zeigt den allgemeinen Aufbau des UC4+ Gestangehohe
ReglersystemsDie Funktion von jeder der Haupt-Systemkomponerigtrin
diesem Abschnitt beschrieben.

HINWEIS: Einige Satze enthalten ggf. nicht alle hie dargestellten
Komponenten.

Bedienfeld

\I:lollsensoren

_fsav ! UC4+ Ventil
/,,.»’”/’ Sensor rechts

Stromkabel — aullen
Verlangerungs- und __—
Verbindungskabel

B~ Optionaler Sensor

o \ rechts innen
f, \
"=| Haupthubsensor - Sensorzweigkabel

Optionaler Sensor
links innen

Sensor links
aufien

Abbildung 1 — Systemkomponenten und allgemeine Plaierung

Fur weitere Informationen zu jeder Komponente besacisie bitte das UC4+
Installationshandbuch und den UC4+ QuickGuide.

3.1 SOFTWARE

Die Informationen in diesem Handbuch beziehen aighSysteme, auf denen
die UC4+ Bedienfeldsteuerungs-Softwaversion 6 aufgespielt ist. Beim

Einschalten des Bedienfeldes wird die Softwarewversind die Revision fir

einige Sekunden angezeigt, wie Kbschnitt 4.1 beschrieben. Zeigt Ihr
Bedienfeld keine Softwareversion an, wenn es eutgdtet wird, so verfiigen
Sie Uber Software-Version 1 (alle Revisionen).

Auf allen UC4+ Bedienfelder kann gegen eine Sclelizipr ein
Softwareupdate aufgespielt werden. Es wird empforddle Bedienfelder mit
friiheren Softwareversionen auf die aktuelle Sofewarsion zu aktualisieren.
Wenden Sie sich flur weitere Informationen an Ihieifichen Vertriebspartner
oder direkt an NORAC.



3.2 SENSOREN

Ihr UC4+ Gestange-Reglersatz verfiigt Uber drei @ems(mit Ausnahme von
speziellen Satzen). Die Sensoren verwenden einaddlallsignal, um die
Entfernung zum Boden oder zum oberen Ende der Zftamu messen. Es sind
drei Sensoren noétig, um eine gute insgesamte Higdearsing des Gesténges zu
gewahrleisten. Zwei Sensoren sind auf den duReb=mthhitten jedes Flugels
angebrachtAbbildung 2). Diese Sensoren halten jeden Fligel unabhandig au
der eingestellten Zielhdhe.

Abbildung 2— UC4+ Sensor und Befestigungsbugel

Ein dritter Sensor ist (falls zutreffend) auf demauptgestange (Mitte)
angebracht. Der Sensor auf dem Hauptteil des Ggesadient dazu, die
anfangliche Spriihhéhe beim Bespriihen eines Feidesstellen.

Es verhdlt sich in der Praxis so, dass die HoheH#emptgestanges sich nicht
viel andert, wenn die Bodenbedingungen konstard, dlia beide Enden des
Hauptgestdnges der Hohe der Antriebseinheit folgedoch ist es extrem
kompliziert, die tatséchliche Hohe des Gestangem Meihrerhaus aus
abzuschétzen. Es ist fur den Fahrer ebenfalls sclgyidie Disen auf dem
Hauptabschnitt zu sehen. Die Fehlerspanne des risaliegt fliir gewohnlich

zwischen 20 und 30 cm (8 bis 12 Zoll) oder noch mi@¥ie oft Uberprift der

Fahrer schon die Diisenhéhe mit einem Maf3band?)BBdienfeld des UC4+

zeigt ihnen die tatsédchliche Héhe direkt im Flhaehan und erlaubt ihnen
eine aktive Einstellung der gewiinschten Hohe.

Ein weiterer guter Grund fir den Sensor am Haupdgee ist, dass sich die
Bodenbedingungen mit dem Gewicht der Maschine dndBa sich der
Fullstand des Spriuhtanks im Laufe des Tages &andert die
Bodenbedingungen auch nicht konstant bleiben, derdrsich die Hohe des
Hauptgestanges je nachdem, wie weit die Reifenertcde einsinken.

Spezielle Aufmerksamkeit ist beim Anbringen dess®es am Hauptgestange
notwendig, wie auch im UC4+ Installationshandbudh fhren Spriher
erlautert.



NORAC Ultraschallsensoren sind so konstruiert, ddagsam besten auf den
vorgesehenen Befestigungsbigeln funktionierAbb{ldung 2). Wenn Sie

eine andere Art der Befestigung fiir Ihren Sensowegaden, schranken Sie
unter Umstanden die Leistungsfahigkeit des Sensirsund/oder verlieren
Ihren Garantieanspruch. Weiterhin ist es wichtign dAnweisungen zum
Anbringen der Sensoren im UCA4+ Installationshantbaa folgen. Die

Sensoren sollten sich mindestens 25 cm (9 Zollytable und 25 cm (9 Zoll)

vor den Spriihdisen befinden.

Bei einem grof3en Gestange oder Anwendung in unwegysaGelande, kann
ein zusatzlicher Sensor etwa in der Mitte jedes®@ees platziert werden, um
eine Anzeige der Durchschnittshhe zu erhalten. Riazeige der
Durchschnittshéhe ermdglicht eine verbesserte datder Hohe entlang des
Gestanges und schitzt dieses in unwegsamem Gedlabdiédung 3).

/

/

Abbildung
3 — Unwegsames Gelédnde — Zusatzliche Sensoren natdig

Bei Sprihermodellen, bei denen der Hauptrahmen bdretgelagert ist
(Abbildung 4), kann der Sensor am Hauptgestdnge auch dazu neetve
werden, den Drehwinkel des gesamten Gestanges z@seme Alternativ
kénnen auch Drehwinkelsensoren verwendet werden, uien

Hauptdrehwinkel des gesamten Gestdnges einzustelién zusatzlicher
Einbau dieses Sensors auf dem UC4+ SprihhdheniRgsfiem, kann die
Geschwindigkeit und Stabilitat der automatischemgyl®®ewegungen enorm
verbessern. Wenden Sie sich fur weitere Informatiorhinsichtlich der
Verfugbarkeit fur Ihr Sprithermodell an NORAC.

Abbildung 4 — Drehwinkelsteuerung des Hauptrahmens



3.3 VERKABELUNG

Das Stromkabel liefert 12 V negativen Bodenstrontas Bedienfeld und die
Sensoren. Das System funktioniert mit einer Vensoggzwischen 12 und 28
V ordnungsgemal und nimmt wahrend des Normalbsthéebzu 10 A auf.

Das UC4+ Bedienfeld verfugt Uber eine intelligevemntiltrieb-Schaltung, die
hilft, das Sprihersystem gegen Kurzschliisse underandProbleme der
Verkabelung zu schutzen. Es wird jedoch trotzdenpfehien, das UC4+
Stromkabel an eine Speisung mit Sicherung anzwedddti, die sich mit dem
Zundschlussel des Sprihers/Traktors an und absthaRir weitere
Informationen zur Verkabelung, beachten Sie bitteas dUC4+
Installationshandbuch.

3.4 BEDIENFELD

Das Bedienfeld des UC4+Akbildung 5) stellt die Hauptkomponente des
UC4+ Sprihhdhen-Reglersystems dar. Das Bedienfaldlendet die Signale
der Ultraschall-Sensoren, um die magnetisch gegtrud/entile zu regeln,

die wiederum die Gestangehthe anpassen. Das Beldienf

(1) zeigt an, ob sich das System BUTOMATIK oder MANUELL -
Modus befindet,

(2) zeigt jede hydraulische Funktion an, die geradgefiibirt wird,

(3) ermdglicht eine Eingabe zur Einstellung aller Patn des
Reglersystems.

AN/AUS

SCHALTER LCD-

BILDSCHIRM

+/- SCHALTER
SENSOR AUTO/MANUELL
DISPLAY/ SCHALTER
SETUP
SCHALTER

Abbildung 5 - Bedienfeld des UC4+



4 SYSTEMBEDIENUNG

Dieser Abschnitt beschreibt grob die Kennzeichens depiihhéhen-
Reglersystems und seine Bedienung wéahrend desdigttis. Bevor sie Ihr
UC4+ Spruhhdhen-Reglersystem iUTO-Modus betreiben kénnen, muss
es entweder automatisch oder manuell eingestelltdere Wenn lhr
Bedienfeld die Hochfahr-Sequenz wie unten dargésteteigt und Sie in den
AUTO-Modus wechseln kdnnen, ist es bereits konfiguridéktenn das
Bedienfeld nach dem Hochfahren andere Mitteilungereigt oder sich nicht
in denAUTO-Modus stellen lasst, wechselt es zum automatis@yestem-
Setup oder nimmt dieses wieder auf. Beachten Alschnitt 6 fir
Anweisungen zum System-Setup.

4.1 HOCHFAHRSEQUENZ

Die Nachrichten auf dem LCD-Bildschirm, die unteargestellt sind, werden
kurzzeitig beim Hochfahren des UC4+ Bedienfeldegeanrigt. Das System
fahrt immer im manuellen Modus hoch. Sobald derd®&ihirm fur
Normalbetrieb angezeigt wird, kann das System vedetwerden.

Tabelle 1 — Anzeigen beim Hochfahren

LCD- Beschreibung
Bildschirm

UC4+ Bedienfeld

Software Version 6

Sprihertyp: AN2. Siehe Feldspritzen-Typen
(Auf Seite 77 — flr eine Liste der Typen).

Das Bedienfeld ist so eingestellt, dass es die Hidhe
Zentimetern anzeigt. Diese Einstellung kann geander
werden, sodass Zoll angezeigt werden.

Das Bedienfeld sucht verbundene Sensoren.

Drei Héhensensoren sind verbunden.

Das Bedienfeld richtet jeden Sensor aus.

Das Bedienfeld richtet den linken aul3ere®J Sensor ein,
I " #$ danach die anderen Sensoreh RO, RI, MR, ML ).

Das Bedienfeld kann jetzt verwendet werden

Der normale Bedienbildschirm. Dieser Bildschirmadvir
%& angezeigt, bis der Bediener eine Eingabe vornimmt.
(Abschnitt 4.2.7)




4.2 NORMALBETRIEB

4.2.1 Der Normal-Bedienbildschirm
Der Normal-Bedienbildschirm beinhaltet Informationketreffend der Hohe
und des Status beider Gestangetefdbildung 6 zeigt einen typischen

Normal-Bedienbildschirm.
'\\\\\GESTANGE
RECHTS

SOLLHOHE

GESTANGE
LINKS

HAUPTHUB

Abbildung 6- Normale-Bedienbildschirm

Befindet sich ein Gestangeteil iMUTO-Modus, der durch ein im
Modus-Kontrollteil des Bildschirms gekennzeichrett zeigt das Bedienfeld
des UC4+ die Zielhthe des Gestanges anMWNUELL -Modus, der durch
ein " " im Modus-Kontrollteil des Bildschirms gekennzeiet ist, zeigt das
Bedienfeld des UC4+ die durchschnittliche Hohe @estanges an.

Sowohl im AUTO als auch imMANUELL -Modus zeigt der Bildschirm
zuséatzlich Pfeile an, die darauf hinweisen, dass@estange in die jeweilige
Richtung bewegt wirdTabelle 2 erklart einige Beispiele typischer normaler
Bedienbildschirme.

Tabelle 2 - Beispiele typischer Normale-Bedienbildhirme

LCD-

Bildschirm Beschreibung

, Die Zielhohe imAUTO -Modus betragt 89 cm (oder Zoll,
( falls gewahlt)

+( Auf der linken Seite wird eine Korrekturbewegungcima
oben ausgefihrt

I + | Auf der rechten Seite wird eine Korrekturbeweguragm
unten ausgefuhrt

+( Der Haupthub flhrt eine Korrekturbewegung nach maies

"( " | Der Hauptabschnitt fuhrt eine Drehbewegung |[im

Uhrzeigersinn aus

( Linker Gestangeteil iTMANUELL -Modus
Rechter Gestangeteil imMUTO-Modus mit einer Isthéhe

D

"(( i | Gestange ilMANUELL -Modus mit einer Isththe von 89
Der Bediener senkt den rechten Gesténgeteil maabell

( + | Linker und rechter Gestangeteil iAUTO-Modus werden
gerade abgesenkt
Hauptgestangeteil ilAUTO -Modus, wird angehoben




4.2.2 Uberblick Giber das Hauptmenii

Tabelle 3 — Struktur des Hauptmenus

Navigation Uber das Ende des Menils hinaushringt das Bedienfeld zuriick zuni
normalen Bedienbildschirm
Schalten Sie den SchalterAUTO (YES)" um, um weitere
)* Sensoreinstellungen zu andern oder zu betrachten.
" Zeigt Diagnoseinformationen an, die von den
+ % Kundendienstmitarbeitern verwendet werden.
‘e Zeigt die aktuelle Hohe des Haupthubs in der getwélitinheit an.
L Zeigt die aktuelle Hohe des rechten Gestangeteilder gewahlter
*&&& && | Ejnheit von links nach rechts an.
a_ | Zeigt die aktuelle Hohe des linken Gestangeteilsdén gewahlten
&& && Einheit von links nach rechts an.

&&

Menu SENSOR
DISPLAY

StandardmaRig wird der normale

— Bedienbildschirm angezeigt. Wird 30

Sekunden lang kein Schalter betéatigt, kehrt

SENSOR DISPLAY | Anzeige zu diesem Bildschirm zuriick. Wenf
/'SETUP (NO) Sie in irgendeinem Meniipunkt deBETUP

Schalter (NO)" Schalter fur 2 Sekunden gedrickt halt
— kehrt das Bedienfeld zu diesem Bildschirny
zurick.
SETUP Menu

Zeigt die aktuelle Reglerempfindlichkeit an. Eine@ere Zahl hal
eine schnellere Antwort zur Folge. Die Bandbretieht von 1 bis 10.

Verwenden Sie den Schalter+/- " , um das Sensorziel a&OIL

]
(Boden) odeCROP (Pflanze) zu stellen.
ReTune wird ihr System fur die bestmdgliche Leistung opéran.
"o Dies dauert eine bis drei Minutgbschnitt 6.2)
Schalten Sie den SchalterAUTO (YES)" um, um weitere
)* Reglereinstellungen zu andern oder zu betrachten.

Navigation Uber das Ende des Menus hinausbringt das Bedienfeld zuriick zum
normalen Bedienbildschirm




4.2.3 Funktionen beim Gedriickthalten

Tabelle 4 — MenuUstruktur beim Gedriickthalten

Gedruckthalten von SENSOR DISPLAY aktiviert/deaiditden
Alarm. Ist dieser aktiviert, ertont ein Alarmtonemn der
Ultraschallsensor keine Rickmeldung mehr bekomrat.Adarm ist
standardmangig auf OFF (Aus) gesetzt.

&&

Gedriickthalten

SENSOR DISPLAY
/ SETUP (NO) Der NOI’IT]&'-

Schalter Bedienbildschirm

Gedriickthalten

Gedruckthalten von SETUP schaltet das Display 2vesder
Temperatur des Ventilblocks (VT) und der Lufttengiar (AT) um.
Die Temperatur des Ventilblocks héangt von der Teatpe des
Hydraulikdls ab.

Wenn das Bedienfeld auf metrische Einheiten (Héham) eingestellt
ist, wird die Temperatur in Grad Celsius angezéignn das
Bedienfeld auf Imperial (Hohe in Zoll) eingestédit, wird die
Temperatur in Fahrenheit angezeigt.

10




4.2.4 Verwendung der Umschalter
Alle Funktionen auf dem Bedienfeld des UC4+ werdemnch Verwendung
der drei Umschalter aktiviert. Um entweder zum M&HENSOR DISPLAY
oder zum MenUSETUP zu gelangen, missen Sie sich im normalen
Bedienbildschirm befinden. Um die Einstellungen voainzelnen

Menupunkten anzupassen, verwenden Sie den ScHhatter" wahrend der
Menupunkt angezeigt wird.

Neue Einstellungen werden (bernommen, wenn der

Alerm
Bedienbildschirm wieder angezeigt wird

Abbildung 7 — Normal-Bedienbildschirm

Das Gerat kehrt von den Menupunkten zum Normal-@&dalidschirm zurtck,
wenn 30 Sekunden kein Schalter betatigt wird. Utmetler zum Normal-
Bedienbildschirm zurlickzukehren, betétigen Sie Selmalter SETUP (NOY)"
und halten diesen fur zwei Sekunden gedriickt. Neustellungen werden
Ubernommen, wenn der normale Bedienbildschirm wiadgezeigt wird

Wenn Sie die Hohenanzeige der Sensoren die ganteagezeigt haben

wollen, betétigen Sie den Schalter " einmal, wahrend Sie die gewlinschten
Sensoren betrachten.

11



4.2.5 Wechseln zum AUTOMATIK- oder MANUELL-Modus
Sie kdnnen mit Hilfe des Umschalte®sUTO (YES) / MANUAL " zwischen
demMANUELL - und demAUTO-Modus wechseln. Vergewissern Sie sich,
dass Sie sich im Normal-Bedienbildschirm befinden.

Befindet sich der UC4+ inMANUELL -Modus, kann das Gestange wie
gewodhnlich mit den Gestange-Steuerschaltern auf déuaitifunktions-
Handgriff des Spriihers verstellt werden.

Befindet sich der UC4+ inAUTO-Modus hat eine Betatigung des rechten
oder linken Gestange-Steuerschalters zur Folge, diaser Gestangeteil zum
MANUELL -Modus wechselt. Die Spriher-Schalter (Joystickergbhen
dann die automatische Gestangehdhen-Regelung adihken bzw. rechten
Seite. Der Schalter AUTO (YES)" muss betéatigt werden, um den
Gesténgeteil wieder zuriick in d&TO-Modus zu bringen.

Die Haupthub-Steuerschalter des Spriihers (Hauph looer Haupt runter)
verfiigen Uber eine Funktion zur Einstellung derltfibe @bschnitt 4.2.6.
Wenn Sie den Haupt hoch oder den Haupt ab-Schiiltemehr als zwei
Sekunden gedriickt halten, schaltet das UC4+ Bezlt#fLLE Gestangeteile
(links, rechts, Haupt, und Drehen) in ddANUELL -Modus. Diese Funktion
stellt eine bequeme Methode dar, in AdANUELL -Modus zu wechseln,
wenn der Spriher zum Transport gefaltet werden soll

4.2.6 Anpassen der Zielhdhe (Sollwert)

Stellen Sie die Zielhdhe mit dem Schaltef-" ein, wahrend sich das Geréat im

AUTO-Modus befindet. Die kleinstmégliche Zielhdhe, diagestellt werden

kann, wird auch  minimale  H®6henumgehung genannt. Die

Standardeinstellungen fir die minimale Hohe sind rkegeitig

einprogrammiert.

HINWEIS: Die Einstellungen fir die minimale Hohe kénnen verandert
werden. - Wenn Sie dies tun wollen, wenden Sie sibitte fur
weitere Einzelheiten an NORAC.

Sie kdnnen die Zielhdhe ihres Hauptgestangeteith alurch Betatigung der
Haupthub-Steuerschalter am Spriher einstellensJedicken des nach oben-
Schalters erhoht die Zielhdhe um eine Einheit. S&#icken des nach unten-
Schalters verringert die Zielhéhe um eine Einheit.

4.2.7 Anzeige der tatsachlichen Gestadngehdhe

Betatigen Sie den SchaltelSENSOR DISPLAY", um die tatsachliche
Gestangehohe anzuzeigen. Diese Hohe bezieht dicteatAbstand zwischen
Dusen und Untergrund. Dieses Menl zeigt Ihnen dideHdes linken, des
Haupt- (mittleren) und des rechten Gesténgeteils Batatigen Sie den
Schalter SENSOR DISPLAY" erneut, um den Wert von den zusétzlichen
Sensoren anzuzeigen, falls diese angebracht simkoBnen das Hohenmeni
sowohl imAUTO - als auch imMANUELL -Modus anzeigen.

12



4.2.8 Anderung der Systemempfindlichkeit
Die Einstellung der Empfindlichkeit ¢ , Abschnitt5.1.1) kann sowohl
im MANUELL - als auch imAUTO -Modus vorgenommen werden. Betéatigen
Sie den SchalterSETUP (NOY}', um die aktuelle Empfindlichkeitseinstellung
(- ) zu betrachten. Betéatigen Sie zum Anpassen deged/den Schalter
"+/-", wahrend Sie sich im Menu befinden.

Eine kleinere Zahl reduziert die Systemempfindlebhkund verbessert die
Stabilitat. Eine groRere Zahl fihrt zu einer sclareh Reaktion.

Funf ist die Standardeinstellung. Bei Betriebsbegibevor der Spriher
aufgewarmt ist, ist fir einen stabilen Regelkreigglitherweise ein
niedrigeren - -Wert notwendig. Erwarmt sich der Spriiher, so vikern

Sie den - -Wert, bis Sie die bestmégliche Leistung erhalten.

4.2.9 Wechsel zwischen SOIL und CROP-Modus
Die Einstellung deSOIL oderCROP-Modus (Abschnitb.2) kann sowohl im
MANUELL -, als auch imAUTO-Modus vorgenommen werden. Betéatigen
Sie den SchalterSETUP (NO)' zwei Mal, um die aktuelle Einstellung zu
betrachten. Verwenden Sie den Schalter-"" , wahrend Sie sich im Menu
befinden, um zwische8OIL und CROP-Modus zu wechseln.

4.2.10 Wechseln zwischen Zoll und Zentimeter
Die Anzeige kann so eingestellt werden, dass sitvester Zoll oder
Zentimeter anzeigt. Betatigen Sie den Schal&NSOR DISPLAY" so oft,
bis "MORE ?" auf der Anzeige erscheint. Betétigen Sie den BahaYES"
und danach den SchalteBENSOR DISPLAY", bis "OTHER ?" auf der
Anzeige erscheint. Betatigen Sie die Tast&S" und verwenden Sie dann
den Schalter +/-" um zwischen den ModCM und INCHES hin- und
herzuwechseln.

13



5 VERSTANDNIS IHRES UC4+ SYSTEMS

5.1 LEISTUNGSFRAGEN VERSTEHEN

Ihr UC4+ Sprihhdhen-Regler wird in den meisten &itmen zuverlassig
arbeiten. Wie bei allen Geraten ist es jedoch vaf3gr Wichtigkeit, dass der
Bediener zu jeder Zeit achtsam bleibt. Es kdnnteige wenige Feld- und
Bodeneigenschaften auftreten, in denen die Leistimgeschrankt ist. In diesen
Situationen muss der Bediener die Hoheneinstelldag Gestangeteile von
Hand vornehmen. Nachfolgend werden einige Leistinagsen erértert, um
Ihnen zu helfen diese Situationen besser zu versteh

5.1.1 Empfindlichkeitseinstellung (Sensi)

Das UC4+ Sprihhdhen-Reglersystem ist so eingestidlss es unter den
meisten Bedingungen gut funktioniert: mit aufgewtEm Hydraulikdl und

einer Empfindlichkeitseinstellund { ) von funf. Wenn Sie am Anfang
des Tages den Betrieb aufnehmen, ist es unter ddetandétig, mit einer
verringerten Empfindlichkeit zu arbeiten, bis dass@h geniigend erwarmt
hat. VergroRern Sie dann die Einstellung , bis die Leistung optimiert
ist.

Verschiedene Bodenarten bendétigen unter Umstandesthviedend - -
Einstellungen. Die Einstellunig- steuert mehr als nur die Antwortzeit.
Sie bestimmt auch, wie genau das UC4+-System Merg\lmveichungen von
der Sollhéhe auszuregeln. Je hoher die Empfinddithidesto groRer die
Prazision. Bei niedriger Empfindlichkeit werden eipaar cm/Zoll
Regelabweichung toleriert. Bei einer hohen Empfaiddeit wird praktisch
keine Regelabweichung toleriert. Deshalb ist dasste3y bei hoher
Empfindlichkeit sehr viel aktiver, als bei niednigempfindlichkeit.

HINWEIS: Umgebungsbedingungen und Bedienerpraferengn bestimmen
die richtige ! - -Einstellung. Bei manchen Sprihermodellen kann es
unter Umstanden schwierig sein, unter Beibehaltungder Stabilitat am

Gestéange, ein optimales MalR an Empfindlichkeit zureeichen. Dies kénnte
ein Hinweis sein, dass das Gestdnge mechanisch nigenigend gedampft
ist, um geregelt werden zu kdénnen. Zuséatzliche Std&mpfer konnen die

automatische Regelleistung dramatisch verbessern.irige UC4+ Sétze
werden komplett mit zuséatzlichen StoRdampfern geliert. Fur andere

Spruhermodelle sind StoRdampfersatze beim Herstelleerhaltlich, oder

auch von NORAC als Zusatzausristung. Wenden Sie &icfiir weitere

Informationen an lhren Spriher- Vertriebspartner oder direkt an

NORAC.

5.1.2 Reaktionszeit des Gesténges
Es gibt zwei Schliisselfaktoren die bestimmen, wiensll Ihr Gestéange auf
Anderungen des Untergrundes reagieren kann. Dee dfaktor ist die
verflighare Hydraulikgeschwindigkeit. Die maximale
Hydraulikgeschwindigkeit lhres Gestanges wurde v8priher-Hersteller
festgelegt und wird durch das Anbringen des UC4hédtiegelsystem weder
verbessert noch verschlechtert.
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Der zweite Faktor ist die mechanische Konstruktibes Sprihers. Die
Einstellung ! - beeintrachtig die Reaktionszeit Ihres Gestanges —
hoher der Wert, desto schneller die Antwort. Diégmdogliche! - -
Einstellung ist jedoch stark abh&ngig von mechédmnscEigenschaften des
Gestanges und des Spriihers.

Wichtige Konstruktionsfragen beinhalten die Befgstig des Hauptgestéanges
(z.B. Lagerung in der Mitte oder nicht parallelef&igung), den Grad der
mechanischen Dampfung und die Zentrierung der Fadeder Befestigung
des Hauptgestanges, und ob ein Drehsystem fur daptiestange auf dem
Spriher vorhanden ist. Alle diese Faktoren legemegjesam die maximale
I- -Einstellung fest, mit denen Sie Ihr UC4+ SpruhhéReglersystem
betreiben kdnnen. Dies legt wiederum die Reaktieihsdes Gestanges in
einer bestimmten Situation fest.

Die Elektronik des UC4+ ist sehr selten der begeede Faktor bei der
Festlegung der automatischen Gesamthdhenregelihgist

5.1.3 Das UC4+ Uber Graben, Fahrrinnen und Aul3enkurven

Es gibt viele Situationen, in denen ein Sensor sickr Boden befindet, der
nicht die Bodenverhdltnisse unter dem Rest desaBgst wiederspiegelt.
Wenn Sie beispielsweise an einer Fahrrinne entlgmgihen, ist es unter
Umstanden noétig, dass Sie den aulReren Gestangedéysoder Fahrrinne
selbst laufen lassen. Diese Situation &hnelt débinildung 3dargestellten. In
diesem Beispiel senkt der au3ere Sensor das Gestégiter als gewollt ab
und konnte den Mittelpunkt des Gestanges gefahrdeflenkurven, die an
Flachen mit viel Gestripp oder dickem, hohem Gragenzen, sind Beispiele
einer gegenteiligen Situation.

In diesen Situationen muss der Bediener aufmerkdaiben und deAUTO -
Modus falls nétig umgehen. Ein zusatzliches Anbgimgder optionalen
(inneren) Sensoren fir raues Geléande, wird dietlweisin diesen Situationen
enorm verbessern.

5.1.4 Fahrt durch Grében und uber Terrassen
Veranderungen im Gelande, wie das Fahren Uber Ssesma oder durch
Graben, sind Falle fur speziellen Leistungsbedaidse Art von Geldnde kann
dazu fuhren, dass der Spruher oder der Sprihwadgemum ein signifikantes
Maf3 neigt und kippt. Ein Betrieb des Spriihers bescBwindigkeiten von 15-
30 km/h (10-20 mph) in rauem Gelande, kann zu dménderungen in der
Hohe des Gestdnge-Endes fuhren. In diesen Siteaticnd gewdhnliche
Hydrauliksysteme nicht in der Lage, Spitzengeschigikeiten aufzubringen,
die hoch genug sind, den entstandenen Fehler zigieven.
Es gibt zwei Lésungen fur dieses Problem. Die ebstgteht darin, dass der
Bediener diese Situationen erkennen muss, bevoragfeeten und die
Gesténgeabschnitte auf eine sichere Hohe anhebtinlllan AUTO -Modus
zuriickzukehren, verwenden Sie den Schal&iTO (YES)".

Die zweite Ldsung besteht darin, ein Drehreglert@wsan ihren Spriher
anzubauen (falls erhéltlich). Dieses System komipenis dieser Situation das
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Kippen des Spriihers und verleiht lhrem Gestangédn anc Normalbetrieb
mehr Stabilitat.

5.1.5 Sensoren weiter vorne am Gesténge anbringen

Das Anbringen des Sensors weiter vorne am Gestitgkeine passende
Lésung, um die Leistung auf irgendeine Weise zbessern. Der Grund daflr
liegt darin, dass wenn der Sensor sich weiter \omfindet, sich ein gréRerer
Fehler in der Hohe bei den Dusen ergibt. Anderagfedefinden sich Sensor
und Duse an zwei verschiedenen Orten im Raum, se ilamer ein Fehler
entsteht, es sei denn, man fahrt auf sehr ebendamde In rauem Gelande
kann dieser Fehler in der H6he, die Disen nah arBaeen flihren, wenn der
Sensor uber einer Hugelkuppe oder in einem Grapi@nSignal ermittelt.

5.1.6 Das Leistungsvermdgen des Sensors
Damit das UC4+ Sprihhdhen-Reglersystem mit maximadéstung arbeitet,
mussen die UC4+ Sensoren eine genaue Hohe beirdgeudnz, fur die sie
ausgelegt worden sind, ermitteln. Unter Normalbgdigen kann der Sensor
Hohen von 9 bis Uber 120 Zoll genau ermitteln unelev Héhensignale
innerhalb einer Sekunde aufzeichnen. Das ZielS@IL-Modus kann durch
Stoppeln, junge Pflanzen, Pflanzen in Reihen undmates Brachland
identifiziert werden. Das Ziel ii@ROP-Modus kann durch Getreidepflanzen,
Sonderfriichte und Pflanzen in Reihen identifizigerden. Beachten Sie den
nachsten Abschnitt fir weitere Informationen unahinien zumCROP-
und SOIL-Modus.

Es missen zwei Schritte durchgefiihrt werden, uniéeistung des Sensors zu
Uberprifen. Der erste Schritt besteht in einer engsgemalen Anbringung.
SieheAbschnitt 3.2 auf Seite 4 fur weitere Informationen zum Anbgen der
Sensoren. Der zweite Schritt besteht darin, sichvetsichern, dass die
schitzenden Schaumstoffabdeckungen auf den Sensauber bleiben und
dass der Ultraschallgeber hinter dem Schaumstaffitniostet oder sehr
schmutzig wird. Schaumstoffteile zum Austauscherd sm Satz enthalten.
Der Geber ist ein Verschlei3teil und kann von NOR¥&triebspartnern
ersetzt werden. Geber kdnnen je nach Umfeld 3 BisJahre arbeiten.
Beachten Sié\bschnitt 7 auf Seite38 und den UC4+ QuickGuide flr weitere
Informationen.

Wird die Offnung des Sensors nass, so gibt der @ensrmalerweise

Fehlermeldungen ab, bis der Umwandler wieder gktrecist. Dies kénnte
Regen oder UbermafRigen Sprihnebel beinhalten. Matkann sich im

Umwandler aufbauen, wenn der Sensor zu nah an petzdisen angebracht
wird. Deshalb muss der Sensor mindestens 25 cmo(9 wor den Diisen

angebracht werden muss. Das Sensorgehéuse befindeso auf3erhalb der
normalen Spriihnebelregion.

Bei Anwendung auf dem Spriihgesténge ignorierenSeiesoren jedes Ziel,
das sich néher als 25 cm (9 Zoll) unter dem Sem$éngse befindet. Dieser
Bereich heil3t Totbereich. Das Betreiben des Sensorsler Ndhe des
Totbereichs ist gefahrlich und beeintrachtigt dieeistung, da die

Héhenmessungen teilweise unterbrochen werden kéridies ist der Grund,
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weshalb jeder Sensor mindestens 25 cm (9 Zoll) deerDiisen angebracht
werden muss.

17



5.2 ERKLARUNG DES SOIL unD CROP-MoDus

Ein einzigartiges Leistungsmerkmal der Sensorenld®4+ ist, dass sie auch
im CROP-Modus arbeiten kénnen. In diesem Modus reagieartStmsor auf
das erstmdgliche Ultraschallziel. Das bedeutets,dagnn er Gber stehenden
Pflanzen positioniert wird, er die Durchschnittsadter Ahren in einem
kreisféormigen Bereich um den Sensor ausgibt. Inselben Situation im
SOIL-Modus, reagiert der Sensor auf das letztmdglichieasthall-Signal.
Das bedeutet, dass Signale von den Ahren, Blattawh Untergewéchs
ignoriert werden und nur die vom Boden kommendegistaert werden.

Es muss jedoch beachtet werden, dass die Zieleandém und von
geniigender Starke sein miussen, damit der Sens@esien” kann. Es kénnen
bestimmte Situationen bezuglich der Pflanzen oder Bodens auftreten, in
denen derCROP oder SOIL-Modus nicht besonders gut funktioniert. In
diesen Situationen muss der Bediener die Hoherdiunsgy der Gestangeteile
von Hand vornehmen.

Im Allgemeinen wird durch das Anbringen des Bawssatfiir raues Gelande,
die Leistung imCROP-Modus enorm verbessert. All die unten genannten
Situationen werden durch das Anbringen der zuséigli Sensoren auf den
Fligeln entscharft.

5.2.1 Bereiche ohne Bepflanzung im CROP-Modus
Wenn der Sensor bei Betrieb @ROP-Modus einen Bereich erkennt, in dem
keine Bepflanzung vorhanden ist, verhalt sich dgste®n wie folgt. Der
Sensor wird den Boden erkennen, da dieser dasgeiregkennbare Ziel ist.
Das Gestange wird sich wie unten abgebildet abserereiche, in denen
dies auftritt, sind beispielsweise Bereiche, aufedeaus Versehen nicht gesat
wurde, alkalische Bereiche usw. Endet die Problemzso kann der Sensor
die Pflanzen mdglicherweise so lange nicht erkentésh der Bediener das
Gestange nicht manuell anhebt. Der Sensor kontterras 25 cm (9 Zoll) an
den Ahren der Pflanzen sein und so das richtigerfeat erkennen.

Abbildung 8 — Nicht bepflanzter Bereich im CROP-Modis

=

L
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5.2.2 Gesténgestabilitat bei Pflanzen
Generell ist die Oberkante der Pflanzen ein eheiabkes Ziel als der
Erdboden. Einfach gesagt wird Ihr Ho6henregler beaientischen
Reglereinstellungen il®ROP-Modus aktiver als inSOIL-Modus sein. Um
dies zu bertcksichtigen, werden viele Einstellungetomatisch angepasst,
wenn Sie die Modi im Bedienfeld des UC4+ wechsBlies dient dazu, eine
stabilere Reglerantwort i@ ROP-Modus zu erhalten. Der Nachteil ist, dass
das System ifCROP-Modus auch ein wenig langsamer reagiert alS@iL -
Modus.

5.2.3 Dinnes Getreide
Die Ultraschallsensoren des UCA4+ funktionieren, emd Sie vom Ziel
reflektierte Schallwellen empfangen. Es wird eimimiales Signal von den
Pflanzen bendtigt, um es fir Regelzwecke verwermlekonnen. So miissen
Sie beispielweise auch ihr Radio bis zu einer besten Lautstarke
aufdrehen, bevor Sie Uiberhaupt etwas héren kénenschiedene Arten von
Getreide sowie Getreide in verschiedenen Wachstoassm reflektiert
verschiedene Schallpegel. Im Folgenden werdenaan Richtlinien genannt.

Getreide im Wachstum stellt ein relativ gutes ZielUItraschall dar.

Getreide mit Halmen an den Ahren ist ein relatilschtes Ziel fur
Ultraschall.

Wenn die Pflanzen in Reihen wachsen, muss der Sy der
Reihe positioniert werden, damit er das Signal der Pflanze
empfangen kann, oder aber zwischen den Reihen, @® d
Bodensignal aufnehmen zu kénnen.

Das gewilinschte Ziel muss in etwa 60 Prozent deshEl&edecken,
um gleichmaRig erkannt zu werden. Dies bedeutets diie Ahren
von oben gesehen 60 Prozent des Bodens bedeckesemis
Andernfalls kdnnen Sie de30IL-Modus verwenden.

Befindet sich der Sensor zu nah an den Ahren, werge
moglicherweise kein genligend starkes Signal zurtiok,registriert
zu werden, oder sie werden ausgeblendet. Die Dis#ssen sich
mindestens 55 cm (22 Zoll) von den Pflanzen entfeefinden. Eine
etwas groRRere Sollhéhe eignet sich besser fir diBetreide.

5.2.4 Der Hauptgestange-Sensor in der Radspur
Die richtige Positionierung fir den Hauptgestangms®r wird im UC4+
Installationshandbuch fiir Ihren Spriher und duiiehvdn Ihnen angebrachten
Komponenten definiert. Besondere Aufmerksamkeitfiistdie Montage des
Hauptgestdnge-Sensors unbedingt von Noten. Die agent des
Hauptgestdnge-Sensors direkt hinter der Sprihesdag kann bei Betrieb
im CROP-Modus die Haupthubbesteuerung beeintrachtigen.
Hohenmessungen von Getreide, das durch das SpatihBachgelegt wird,
bieten keine akkuraten Mafle der Beschirmungshohd fithren zu
verminderter Leistung.
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6 SYSTEM-SETUP

Ehe das UC4+ Spruhhohen-Reglersystem richtig fanlgrt, werden einige
Informationen Uber den Spriher und die angeschiess&ensoren bendtigt.
Wird das Bedienfeld zum ersten Mal eingeschakstiet das UC4+ Bedienfeld
den Anwender durch das automatische System-SetiggeDVorgang ist in
Abschnitt 6.1 beschrieben. Normalerweise konfiguriert und kaditirsich das
UC4+ Spruhhdhen-Regelsystem automatisch auf detih8pr Fihrt dieser
Vorgang nicht zu den gewlnschten Ergebnissen, fiilgie das manuelle
System-Setup wie iAbschnitt 6.3 beschrieben durch. Von Zeit zu Zeit kann
es notwendig sein, die UC4+ -Elektronik auf die Hydik Ihres Spriihers zu
rekalibrieren ReTune). Dieser Vorgang ist idbschnitt 6.2 beschrieben.

6.1 AUTOMATISCHES SYSTEM-SETUP

Wenn Sie das UC4+ Spriihhdhen-Reglersystem zumnekés anschalten,
wird es Sie durch das Automatische System-Setuprefilhum die

Einstellungen des UC4+ an lhren Spruher anzupagsngesamte Vorgang
dauert in etwa zwei bis sieben Minuten.

Sie konnen den Setup-Vorgang jederzeit durch Rpgétides Schalters
"SETUP (NO)' abbrechen. Wenn Sie das System-Setup jedoch vor
Beendigung abbrechen, kénnen Sie das UC4+ mogliehise nicht im
AUTO-Modus verwenden.

Wenn Sie diesen Vorgang nach einer erstmaligen télinsg wieder
aufnehmen/neu beginnen wollen, navigieren Sie zumeni@unkt

oo "im SETUP-Meni und bestéatigen Sie mit destJTO (YES)"
—Schalter.
HINWEIS: Wenn Sie den Punkt " - * " versehentlich bestatigen,

kénnen Sie das Setup durch Anwahlen von "SETUP (NO)
wieder verlassen, bevor sie einen Sprihertyp auswkgm. lhre

Einstellungen gehen dann nicht verloren. Wenn Sieefloch einen
Sprihertyp auswahlen und die Nachricht 70 - "

(SCHRITT 4 in Abschnitt 6.1.5) erscheint, sind allevorherigen
Systemeinstellungen verloren. Sie missen dann dasitAmatische
System-Setup erneut ausfihren.
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A WARNUNG!:

AN EINIGEN PUNKTEN DES SYSTEM-SETUPS (DER
REKALIBRIERUNG) MUSSEN SICH ALLE
GESTANGETEILE BEWEGEN KONNEN.

ES DURFEN SICH WEDER ARBEITSKRAFTE NOCH
IRGENDWELCHE GERATE AM GESTANGE BEFINDEN.
VERSICHERN SIE SICH, DASS JEDER GESTANGETEIL
UBER GENUGEND PLATZ VERFUGT, UM SICH GANZ
NACH OBEN BEWEGEN ZU KONNEN UND DASS KEINE
STROMLEITUNGEN BESCHADIGT WERDEN KONNEN.

6.1.1 SCHRITT 1: Vorbereitung der Gerate (1)

Klappen Sie den Spruher an einem Ort aus, der relat flach ist und
an dem die Sensoren sich lGiber nacktem Boden oderds befinden.

Fuhren Sie das System-Setup oder die Rekalibriemicht tber
stehendem Getreide oder hohem Unkraut / Gras aus.

6.1.2 SCHRITT 2: Vorbereitung der Gerate (2)

Uberprufen Sie die Dampferplatten zwischen Spriihergstange und
Gestangerahmen, um sicherzugehen, dass keine Reilguaufgrund
von Verschleil3 auftritt. Verwenden Sie falls nétigFett oder andere
Schmiermittel.

Dies ist wichtig und verbessert die Leistung des4dSprihhéhen-
Reglersystems enorm, speziell auf ActiveRoll Systiem

6.1.3 SCHRITT 3: Vorbereitung der Gerate (3)

21

Starten Sie die Hydropumpe und lassen Sie den Motates Spriihers
wahrend des gesamten  Setup-Vorgangs bei  normaler
Betriebsdrehzahl laufen.

Vergewissern Sie sich, dass Sie die Hohe aller&agsteile manuell
einstellen konnen. Wenn Ihre manuellen Verstellé&chtn normal
arbeiten, gehen Sie mit Hilfe des UC4+ Installadlmandbuches, das
mit lhrem Satz geliefert wurde, auf Fehlersuche.

Fur beste Ergebnisse sollte das Hydrauliksysterdm sider normaler
Last befinden und normale Arbeitstemperatur halt&in. effektiver

Weg, um das Ol aufzuwéarmen, besteht darin, alle&Bgsabschnitte
fur 5 Minuten auf und ab zu bewegen. Bei kaltem tAfekdnnen
langere Aufwarmzeiten notig sein. Fur Ziehspruhergewissern Sie
sich, das alle hydraulischen Stromungsregler fitrmaten Feldbetrieb
eingestellt sind.

HINWEIS: Andern der Stromungsregler wahrend oder nach dem
System-Setup, beeintrachtig den Betrieb des UC4+.



6.1.4 SCHRITT 4: Anschalten des UC4+ Bedienfeldes.

Ist dies das erste Setup auf dem Bedienfeld, begiieser
Vorgang automatisch. Wurde das Bedienfeld schormaiin
eingestellt, mussen Sie IinBETUP-Menu "- * "

wahlen, um das automatische System-Setup zu aldivie

Wenn andere Mitteilungen auf der Anzeige angezedgtlen, wahrend Sie die
folgenden Schritte durchfiihren, beachten Sie Ab#cthl fur weitere
Informationen.

6.1.5 SCHRITT 5: Auswahl der Spriher-Typs

! 1122

Verwenden Sie den Schaltet/*', um durch eine Liste verfligbarer
Sprihertypen zu schalten. Die Typen sind in AbdtHri auf Seite
Error! Bookmark not defined. aufgelistet.

Wenn der gewilinschte Typ angezeigt wird, betatigerd&n Schalter
"AUTO (YES)" zum Bestatigen. Wahlen SieSETUP (NO)' um

0 -

Das Bedienfeld |adt alle Einstellungen fiur IhremiByer.
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6.1.6 SCHRITT 6: Testen der Verkabelung *

*%

*%k

Gesténge Links
senken

Gesténge rechts
heben
Gestange
Rechts senken
Hauptgestange
heben

Hauptgestange
senken

4)

#0

#0

- $$5

Das Bedienfeld bestétigt, dass die Verkabelungigaht.

Verwenden Sie die manuellen Bedientasten des Sgiin@ den linken
Gestangeteil nach oben zu bewegen.

Bewegt sich der falsche Gesténgeteil oder stimmtRichtung nicht,
brechen Sie das Setup ab. Lesen Sie im UC4+ lastadshandbuch
nach, ob die hydraulischen Leitungen und die ekdtte Verkabelung
Ihres Systems richtig angeschlossen ist. Schaltend&s Bedienfeld
wieder an, um das Setup fortzusetzen.

Setzen Sie den Vorgang mit den Ubrigen Gestangpteilie unten
gezeigt fort.

4) #0 /-
4)

4) I-1-
4) -

4) - -

* Einige Spruhertypen unterstiitzen einen Verkabetesgaicht oder

unterstitzen einen anderen TestWyznn Sie keine der Nachrichten in
diesem Schritt sehen, fahren Sie einfach wie inieBéld gezeigt fort.

** Diese Punkte werden nur angezeigt, wenn Sie @bern Sprihertyp mit

automatischer Hauptgestange-Hohenregelung verfiigen.
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6.1.7 SCHRITT 7: Sensorerkennung
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#6 7. & -

4 +

Verfugen Sie Uber eine Drehsteuerung des Hauptygesd bringen Sie
das Gestange manuell auf die richtige Hohe.

Positionieren Sie alle anderen Gesténgeteile, sodi@sDusen sich 90
cm (35 Zoll) tber dem Boden befinden.

Schalten Sie aufAUTO (YES)" um fortzufahren.

/-

Halten Sie den SchalterAUTO (YES)" gedrickt, um mit der
Erkennungssequenz der Sensoren zu beginnen. Wéabegndrozedur
missen Sie denAUTO (YES)" Schalter gedriickt halten. Wird der
Schalter AUTO (YES)" losgelassen, driicken Sie ihn einfach erneut,
um den Vorgang fortzusetzen.

Das Bedienfeld zeigt die Seriennummern aller dezis®ren an.

1))

Die Anzahl der gefundenen Sensoren wird angez8igs sollte der

Anzahl der Sensoren an lhrem System entsprechdresTdas nicht, so
schalten Sie das Bedienfeld aus und versichernd@igs alle Sensoren
angeschlossen sind und richtig arbeiten.

Das Bedienfeld zeigt den Status wéahrend des Erkeysvergangs an.



6.1.8 SCHRITT 8: Feineinstellung der Gestdngegeometrie

Aktivieren Sie wahrend dieses Schrittes keinengiraulische Funktionen.

188

Lassen Sie den Schalte&kUTO (YES)" los, um fortzufahren.

-) )" ;

Verlassen Sie das Fihrerhaus der Maschine und eligle jedes Ende
des Gestanges herunter, bis es sich in der NahBatkss befindet und
lassen Sie dann wieder los. *

VORSICHT!:

BEWEGEN SIE SICH NICHT IN DER NAHE DER SENSOREN,
WENN SIE SICH DEM GESTANGE NAHERN. BLEIBEN SIE
MINDESTENS 3 FUSS ENTFERNT VOM SENSOR, UM KEINEN
MESSFEHLER ZU ERZEUGEN.

Dricken Sie jedes Gestangeende um mindestens 15aai unten
(wenn moglich weiter).

Hat das Bedienfeld die Geometrie lhres Spriheraretk so erscheint
der néchste Menupunkt.

Betatigen Sie SETUP (NO)' oder halten Sie AUTO (YES)" in
diesem Menu gedrickt, um die Standardeinstellurgeitbernehmen
und fahren sie fort.

*Dieser Schritt ist nicht anwendbar fur den SystgnBN2
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/-

Halten Sie AUTO (YES)" gedrickt, um mit der Feineinstellung der
Sprilhergeometrie fortzufahreWird der Schalter AUTO (YES)"
losgelassen bevor ® " angezeigt wird, schalten Sie weiter um und
driicken Sie ihn einfach erneut, um den Vorgangtsetzen.

Das Bedienfeld wird wahrend des Vorgangs verschiedéachrichten
anzeigen. Diese Nachrichten dienen ausschlieB3lich
Informationszwecken.

/-

Lassen Sie "AUTO (YES)" los, wenn die Feineinstedjuer
Spruhergeometrie abgeschlossen ist.



6.1.9 SCHRITT 9: Testen des Reglersystems

Normaler Bedienbildschirm, oben dargestellt

A VORSICHT!:

STELLEN SIE WAHREND DES FOLGENDEN VORGANGES
DAS BEDIENFELD SOFORT AUF MANUELL-MODUS, WENN
DIE BEWEGUNGEN DES GESTANGES FEHLERHAFT SIND.

Betéatigen Sie "AUTO (YES)", um in den AUTO-Modus wechseln.
Beobachten Sie das Verhalten des Gestanges, wairerd auf die
Zielhohe einstellen.

<<&

Der Bedienbildschirm zeigt an, dass das SystemisicAUTO-Modus
befindet und die Zielhthe 114 cm (45 Zoll) betragt.

Die Bewegungen des Gestanges sollten flissig uradbil ssein.
Korrekturen des Gestéanges sollten nach einigen riskcu stoppen,
jedenfalls  unter Normalbedingungen (starker Wind cima
moglicherweise spéatere Nachkorrekturen notig)

<<

Um in den MANUELL-Modus zurtickzukehren, verwendea &n
Schalter "MANUAL".

Wenn die Korrekturen des Gesténges in akzeptabtedukchgefihrt
werden, ist lhr System fiir den Einsatz bereit.

Automatisches System-Setup abgeschlossen
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6.2 RETUNE

Von Zeit zu Zeit kann es notwendig sein, die UC4tektronik auf die
Hydraulik lhrer Feldspritze zu rekalibriererR€Tune). Beispiele solcher
Zeiten sind:

wenn ein Magnetventil gewechselt wird
wenn die hydraulische Pumpe gewechselt oder eielifestrd

wenn die normale Arbeitstemperatur des Hydraulig-€ith seit der
letzten Kalibrierung des Systems erheblich veréartur

Wenn Sie eine Zieh-Feldspritze einsetzen und uwtérdliche Traktoren

verwenden, um die Feldspritze zu bedienen, sofiendieReTune-Prozedur

jedes Mal durchfuhren, wenn der Traktor gewecha@ld. Wenn Sie einen
Durchflussregler fur die Gestange-Hydraulik habsallen Sie diesen vor der
Abstimmung ein. Wenn Sie die Durchfluss-Einstellunpn mehr als 20
Prozent &ndern, sollten Sie rekalibriereTune).

Folgen SieAbschnitt 6.1.1bis 6.1.3 (Ebenen-Gestange, Arbeitsumdrehungen
pro Minute usw.) bevor Sie mit deReTune-Vorgang beginnen. Navigieren
Sie zur " "-* " -Menl-Eingabe imSETUP-Menl und bestéatigen Sie
mit dem "AUTO (YES)" —Schalter. Die in deAutomatisches System-Setup
beschriebene Prozedur, beginnend#i7, wird nun starten.

HINWEIS: Die Gestdngearme sollen auf eine normale wheitshdhe
ausgerichtet werden, wenn ReTune startet — es istiamt
notwendig, sie auf 88,9 cm (35 Zoll) einzustellebie Hohe von
88,9 cm ist nur wahrend des automatischen/manuelleSystem-
Setups erforderlich.
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6.3 MANUELLES SYSTEM-SETUP

Die UC4+ Steuerkonsole wird keindtdTO -Modus zulassen, es sei denn, das
System wurde vollstandig konfiguriert, entweder afurdas automatische
System-Setup oder das manuelle System-Setup. Beinuetien Setup ist es
erforderlich, die Einstellung jedes Sensors (Pnogngéerung der
Seriennummern und Sensorpositionen) sowie die FAiosting der
hydraulischen Parameter manuell vorzunehmen .

6.3.1 Einstellung der Sensoren

Tabelle 5 — Linker Kanal SENSOR DISPLAY-Meniis

Navigation uber das Ende des Menus hinaus bringt di Bedienkonsolezuriick zum Menl
Sensor..."More”

# 00 | Informiert Sie, dass kein linker innetgt () Sensor installiert ist; oder zeigt
anderenfalls die Information wie fiir LO beschrielagn
HES «<& | Informiert Sie, dass die aktuelle Hohenmessung#esSensors 115 cm (45
Zoll) betragt.
HAS < = Informiert Sie, dass die Seriennummer 1240 allidulRerets ) Sensor
installiert ist.

Navigation Uber das Ende des Menls hinaus bringt di Bedienkonsole zurtick zum Men
Sensor...“More”

Sensorinformationen (Seriennummern, Positionenh&iinmanuell im Meni

SENSOR DISPLAY eingegeben werden. Sie missen die Seriennummer des

Sensors, den Sie eingeben mdéchten, kennen undndphygsische Position.
Die Seriennummer ist auf dem Sensorgehduse gegendibe Kabels
aufgestempelt.

Die Menueingabeaufforderungen des linken Kanalsd sin Tabelle 5
beschrieben. Die Grundstruktur und das VerhalterEttregabeaufforderungen
sind fiir die anderen Kanéle gleich.

Eingabe der Sensor-Seriennummern

Um eine Sensor-Seriennummer in eine der Gestangiepes einzugeben:

1. Vergewissern Sie sich, dass sich die UC4+ SteustterimMANUAL -
Modus befindet, im Normal-Bedienbildschirm.

2. Navigieren Sie zur ") * " -Menu-Eingabeaufforderung im Men
SENSOR DISPLAY. Schalten Sie aufAUTO (YES)", um zu bestatigen.

3. Navigieren Sie zu dem Gestangeabschnitt, an dem d8ie Sensor
angebracht haben, zum Beispiel " * ", wenn der Sensor am
rechten Gestange montiert ist. Betatigen Sie déalfx "AUTO (YES)".

4. Navigieren Sie zu der Gesténgeposition, an derdSie Sensor montiert
haben, zum Beispiel#8$" fir den linken &uReren Sensor. Dieser
Bildschirm wird die zuvor installierte Sensor-Senemmer (wenn
vorhanden) anzeigen, wie in Tabelle 5 dargestellt.

5. Betatigen Sie den Schalter™ einmal, um nach allen verbundenen
Sensoren zu suchen.
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6. Verwenden Sie den Schalter"! um durch eine Liste verfugbarer
Sensor-Seriennummern zu schalten. Wenn Sie diesegof abstellen
mochten, betétigen Sie den Schalter. "

7. Wenn die gewunschte Seriennummer angezeigt witdtipen Sie den
Schalter AUTO (YES)" zum Bestétigen.

8. Fahren Sie fort mit der#$ " —MenU-Eingabeaufforderung, um die
Hohenmessung des Sensors zu Uberprufen/kalibrigsiehe néchster
Abschnitt).

9. Betatigen Sie den SchalteBETUP (NO)', und halten Sie diesen fir
zwei Sekunden, um zum Normal-Bedienbildschirm zkriigehren.

Kalibrierung der H6henmessung des Sensors (Null-H&h

1. Vergewissern Sie sich, dass das Gestange der Fietdspusgeklappt ist
und die Sensoren uber kahlem Boden oder Kies po#ti sind.
Positionieren Sie das Gestange auf normaler Atgiits. Flihren Sie
diesen Vorgang nicht Uber stehenden Pflanzen odkerh Gras /
verunkrauteten Bereichen aus.

2. Messen Sie mit einem Bandmal} den Abstand vom Balendem
Sensor nachst gelegenen Spriuhdise bis zum Erdb&iemen Sie
diese Messung bis zum néchsten halben Zoll (1,97 cm

3. Navigieren Sie zur # " —Menu-Eingabeaufforderung, wie im
vorhergehenden Abschnitt beschrieben.

4. Wenn die aktuell angezeigte Hohenmessung nichekbist, passen Sie
diese mit dem Schalter+/- " an. Der Schalter * " wird die Messung
anheben, der Schalter™ wird sie reduzieren.

5. Um zum Normal-Bedienbildschirm zuriickzukehren, tigéi Sie den
Schalter SETUP (NO)' und halten Sie diesen fur zwei Sekunden.

Optionen fir den Hauptgestange-Sensor in der Radspu

Die Montage des Hauptgestange-Sensors direkt hileeSpriher-Bereifung,
kann bei Betrieb inCROP-Modus die Haupthubbesteuerung beeintrachtigen.
Héhenmessungen von Getreide, das durch das Spaih#achgelegt wird,
bieten keine akkuraten Mafle der Beschirmungshohd fithren zu
verminderter LeistungAbschnitt 5.2.4). Zwei mdgliche Losungen werden
unten erklart.

A. Abstellen des Haupt-(Zentrum)-Abschnitts

Diese Umgehungslésung wird dieAUTOMATIC -Steuerung des
Hauptabschnitts deaktivieren; die manuellen Hohessomggen dieses
Abschnitts bleiben jedoch verfiigbar. Die Flugelardes Feldspritze werden
immer noch automatisch gesteuert. Fiihren Sie dgsrfde Verfahren aus:

1. Vergewissern Sie sich, dass sich die UC4+ SteustderimMANUAL -
Modus befindet, im Normal-Bedienbildschirm.

2. Navigieren Sie zur ") * " -Eingabeaufforderung irSETUP-Mendl.
Betatigen Sie den SchaltekUTO (YES)".
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3. Navigieren Sie zur "- * " -Eingabeaufforderung irSETUP-Mendl.
Betéatigen Sie den SchaltehUTO (YES)".

4. Betétigen Sie an der - $- "-Eingabeaufforderung den Schalter "
+/-", um auf" - $00 " umzuschalten.
- $00 I

5. Betétigen Sie den SchaltesETUP (NO)' und halten Sie diesen fir zwei
Sekunden, um zum Normal-Bedienbildschirm zuriickhuée.

B. Anpassen des Sensor-Abstands

Um den Pflanzenmangel in der “Radspur” zu kompeasiepassen Sie den

Héhenmessungs-Abstand (Null-Hdhe) des Haupthubsenao, damit der

Sensor hdher ablesen kann, um die Durchschnittshibiner Pflanzen

anzugleichen. Fihren Sie das folgende VerfahrateinUC4+ Steuerkonsole

durch:

1. Vergewissern Sie sich, dass sich die UC4+ SteustterimMANUAL -
Modus befindet, im Normal-Bedienbildschirm.

2. Navigieren Sie zur ') * " -Eingabeaufforderung im Meni
SENSOR DISPLAY. Betatigen Sie den SchaltekUTO (YES)".
3. Navigieren Sie zur "- * * " -Eingabeaufforderung im Meni

SENSOR DISPLAY. Betétigen Sie den SchaltexUTO (YES)".

4. Betédtigen Sie den Schalte'SENSOR DISPLAY", um die Menu-
Eingabeaufforderung fur die Haupthubhohé& (" ) anzuzeigen.

% oms |
5. Reduzieren Sie die Messung um die Differenz der eH@wischen
stehenden Pflanzen und zerstampften Pflanzen irfRBspur”. Passen
Sie dies an, bis ALLE drei Abschnitte (rechts, nlHaupt) auf einer
Hohe im Feld sind, wahrend dé&JTO-Modus. Der Schalter + " wird
die Messung anheben, der Schalter"wird sie reduzieren.

HINWEIS: Dazu ist etwas Experimentieren in den FeldBedingungen
notig.
6. Um zum Normal-Bedienbildschirm zurlickzukehren, et Sie den
Schalter SETUP (NO)' und halten Sie diesen fir zwei Sekunden.

HINWEIS: Das Erreichen der angemessenen Einstellungst Gegenstand
einer “Versuch und Irrtum”-Annéherungsmethode. Der Vortell
besteht darin, dass die AUTOMATIC-Steuerung fir den
Hauptabschnitt beibehalten wird. Abhéangig von den Ranzen
kann die durch das Rad verursachte Senkung variiere Denken
Sie daran, dass die “Radspur” einem anderen Pfad fgt, wenn Sie
das Gerat wenden. Wenn der Hauptneigungssensor inieser
Situation stehende Pflanzen erkennt, wird der Haupbschnitt
augenblicklich angehoben.

HINWEIS: Null-Héhe (fir den Haupthubsensor) muss zutickgesetzt
werden, wenn Sie den SOIL-Betriebsmodus verwenden.
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6.3.2 Einstellen der Hydraulischen Ventile
Es gibt zwei Schlissel-Einstellungen fir jede Mentitung (zum Beispiel die
Richtung links aufwarts). Diese Einstellungen sindentil-Totzone
(DeadZone)/#> ", und Ventil-Zunahme (GAIN) 54 ".

Die DeadZone-Einstellung /# ") reprasentiert die Grofe der am
Magnetventil erforderlichen elektrischen Signale, m u eine
Gestangegeschwindigkeit von 2,54 cm (ein Zoll) pe&kunde zu veranlassen.

Die GAIN-Einstellung @4 ") ist umgekehrt auf die Maximalgeschwindigkeit
des Gesténges bezogen. Das bedeutet, je schnalterGedsténge, desto
niedriger ist die GAIN-Einstellung.

Der linke Kanal ist in Tabelle 6 beschrieben. Dieustruktur und das
Verhalten sind fiir die anderen Kandle gleich.

Tabelle 6— SETUP-Mends des linken Kanals

Navigation Uiber das Ende des Menis hinaus bringt diBedienkonsole zurtick zum MenU
Setup...“More”

#0  ®S- Informiert Sie, dass der linke Ventil-Kanal AN (OM}. Um den Status auf AUS
(OFF) zu andern, verwenden Sie den Schalter " (#b%chnitt0).

J$22 <=== | Informiert Sie, dass die DeadZone-Einstellung ifikd aufwarts 100 betragt. Um
die Messung anzupassen, verwenden Sie den Schaltel.

542 & Informiert Sie, dass die GAIN-Einstellung fiir linkafwarts 53 betragt. Um die
Messung anzupassen, verwenden Sie den Schaltet." +/

T2 <=== | Informiert Sie, dass die DeadZone-Einstellung iitkd abwérts 100 betragt. Um
die Messung anzupassen, verwenden Sie den Schaltet.

N2 Informiert Sie, dass die GAIN-Einstellung fur linebwérts 42 betragt. Um die
Messung anzupassen, verwenden Sie den Schaltet." +/

Navigation Uiber das Ende des Menis hinaus bringt diBedienkonsole zurtick zum MenU
Setup..."More”

Diese Einstellungen werden wahrend des automatiscBgstem-Setups
(Abschnitt 6.1) und " "-* " -SequenzenAbschnitt 6.2) automatisch

festgelegt. Es ist jedoch mdglich, diese Einstgfm manuell zu Uberprifen
und anzupassen, wie unten beschrieben.
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6.3.3
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Ventil DeadZone-Test
Folgen Sie den Schritten in Abschni&l1l.1 bis 6.1.3 (Ebenen-
Gesténge, Arbeitsumdrehungen pro Minute usw.)

Vergewissern Sie sich, dass sich die UC4+ Steusdkenim
MANUAL -Modus befindet, im Normal-Bedienbildschirm.

Navigieren Sie zur ) * " -MenUl-Eingabeaufforderung im
SETUP-Menii, und bestatigen Sie mit de®UTO (YES)" —Schalter.

Navigieren Sie zu dem Gestadngeabschnitt, den Sielien mdchten,
zum Beispiel * * * " um die Einstellungen rechts aufwarts
und/oder rechts abwarts anzupassen. Betdtigen 8ie Sthalter
"AUTO (YES)" um zu bestatigen.

Wechseln Sie zum SchaltesETUP (NO)' , um in die ndchste Menu-
Eingabeaufforderung zu gelangen, in diesem Fa#erechts aufwarts
DeadZone @& ).

Waéhrend Sie die DeadZoneg#"") —Menu-Eingabeaufforderung
sehen, fuhren Sie einen der zwei Tests durch: AlDEadZone-Test
oder Manuellen DeadZone-Test.

HINWEIS: Sie brauchen nicht beide Tests, AUTO und Mnuell,
durchzufiihren. Die Tests sind vollkommen unabhangig
voneinander.

a) Auto-DeadZone-Test

Betéatigen und halten Sie den Schal®UTO (YES)".
Wenn die Meldung/'-- " angezeigt wird, lassen Sie den Schalter
"AUTO (YES)" los, um die neue Einstellung zu betrachten.

b) Manueller DeadZone-Test

Betéatigen und halten Sie den SchaltdANUAL ".

Das Ventil schaltet sich bei der angezeigten Ellstg fir genau
eine Sekunde an. Der LCD-Bildschirm zeigt die akéudnderung

in der Hohe an.

Die Anderung in der Hohenmessung lauft solange Sie den
Schalter MANUAL " festhalten. Warten Sie bis die Hohenmessung
sich auf einen stabilen Wert reguliert hat, uncagsén Sie diese
Messung.

Ermitteln Sie den Durchschnitt lhrer drei Messungdbie
akzeptable Durchschnittsénderung in der Héhe selitischen 13
und 38 mm (0.5 bis 1.5 Zoll) betragen (ideal wégenau 25 mm (1
Zoll)).

Wenn der Durchschnitt niedriger ist, erhdhen Sie/# -
Einstellung mit dem Schalter+/- " . Wenn der Durchschnitt héher
ist, reduzieren Sie di&» —Einstellung mit dem Schalter+/- " .
Wiederholen Sie den manuellen DeadZone-Test bis der
Durchschnitt in den akzeptablen Bereich fallt.



6.3.4

Ventil Gain-Test
Folgen Sie den Schritten in Abschni&l1l.1 bis 6.1.3 (Ebenen-
Gesténge, Arbeitsumdrehungen pro Minute usw.)

Vergewissern Sie sich, dass sich die UC4+ Steusdkenim
MANUAL -Modus befindet, im Normal-Bedienbildschirm.

Navigieren Sie zur ) * " -MenUl-Eingabeaufforderung im
SETUP-Menii, und bestatigen Sie mit de®UTO (YES)" —Schalter.

Navigieren Sie zu dem Gestdngeabschnitt, den Sielien mdchten,
zum Beispiel " * ", um die Einstellungen rechts aufwarts
und/oder rechts abwarts anzupassen. Betdtigen 8ie Sthalter
"AUTO (YES)" um zu bestatigen.

Betéatigen Sie den SchalteBETUP (NO)' zweimal, um in die rechts
aufwarts GAIN (5 )-Eingabeaufforderung zu gelangen.
Wahrend Sie die GAIN ("-KPa")-Meni-Eingabeauffodieg sehen,
fuhren Sie einen der zwei Tests durch: AUTO GAINsTeder
Manuellen GAIN-Test.

HINWEIS: Sie brauchen nicht beide Tests, AUTO und Mnuell,

durchzufiihren. Die Tests sind vollkommen unabhangigoneinander.
a) Auto Gain-Test

Betéatigen und halten Sie den Schal®UTO (YES)".
Wenn die Meldung/'-- " angezeigt wird, lassen Sie den Schalter
"AUTO (YES)" los, um die neue Einstellung zu betrachten.

b) Manueller Gain-Test

A VORSICHT!:

BEVOR SIE FORTFAHREN, VERGEWISSERN SIE SICH, DASS DAS
GESTANGE RAUM HAT, SICH IN DIE ANGEZEIGTE RICHTUNG
FUR EINE SEKUNDE BElI VOLLER GESCHWINDIGKEIT ZzU
BEWEGEN. SEIEN SIE BESONDERS VORSICHTIG, WENN SIE MIT
DEM NEIGUNGSSTEUERUNGS-ABSCHNITT ARBEITEN.
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Betéatigen und halten Sie den SchaltdANUAL ".

Das Ventil schaltet sich bei 100 Prozent Geschwieit fir genau
eine Sekunde an. Der LCD-Bildschirm zeigt die akéudnderung
in der HGhe an.

Die Anderung in der Hohenmessung lauft solange, Sie den
Schalter MANUAL " festhalten. Warten Sie bis die Hohenmessung
sich auf einen stabilen Wert reguliert hat, uncagsén Sie diese
Messung. Dies ist lhre Gestange-Geschwindigkeit mm pro
Sekunde (mm/s) oder Zoll pro Sekunde (in/s), werwoll Als
MafReinheit ausgewabhilt ist.

Wiederholen Sie den manuellen Gain-Test dreimal, positionieren
Sie das Gestange neu, wie benétigt.

Ermitteln Sie den Durchschnitt lhrer drei Messungdypische
Werte betragen zwischen 38,1 und 127 cm/s (15 Ordol/s).



Stellen Sie den Gain-Wert mit dem Schalter+/* " ein, unter
Verwendung der untenstehenden Tabelle als Richtlidie rechten
und linken Gain-Einstellungen werden fur die Rictgypolarisiert,
wie in Tabelle ™argestellt.

HINWEIS: Gain-Werte hangen von vielen weiteren Fakbren ab,
als nur Geschwindigkeit, sie werden daher am besten
automatisch eingestellt oder durch einen erfahrenen

Benutzer.
HINWEIS: Testen Sie die Rickmeldung bei einer
Empfindlichkeit (!- ) von funf, da die! - -

Einstellungen die Gain-Einstellungen anzeigen
(Abschnitt 5.1.1). Wenn das Gestange nicht schnell
genug reagiert, wird eine hohere Gain-Einstellung
das Gestange zu einer schnelleren Reaktion bringen.
Wenn das Gestange zu ruckartig oder instabil ist,
mussen Sie die Gain-Einstellung herabsetzen oderedi
mechanische Dampfung des Gestanges verbessern.

Tabelle 7 — Rechtes, Linkes Gestange

Gestéange-Geschwindig-keit Aufwérts Gain- Abwarts Gain-

(Zoll/s) Einstellung£%4 ) | Einstellung (&4 )
Weniger als 5 Zu langsam Zu langsam

5-15 225-175 100-70

15-25 175-150 70-50

25-40 150-100 50-30

40-70 100-50 30-15

Groler als 70 50-1 15-1

Tabelle 8 — Haupt-(Zentrum)-Gesténge

Gestéange-Geschwindig-keit| Gain-Einstellung

(Zollis) &4 )
15 100-75
5-10 75-50

10-15 50-30

15-20 30-15

Tabelle 9 - Neigungsabschnitt

Gestéange-Geschwindig-keit| Gain-Einstellung

(Zollis) &4 )
<10 225-254

10-15 175-225

15-20 175-200

>20 150-100




6.3.5 Gestangearme aus- (OFF) oder an-(ON)-stellen
Sie kdnnen die automatische Hohensteuerung des (li£4aden
individuellen Gestéangeabschnitt abstellen AbTO -Modus werden
Gesténgeabschnitte, die ausgestellt sind, nicbingatisch angepasst und mit
einem/! " auf dem Normalbetriebs-Bildschirm angezeigt.

Tabelle 10 — Den linken Gestéangearm abstellen (OFF)

/o | Die Steuerung des linken Arms ist ausgestellt QFF = deaktiviert),
die aktuelle durchschnittliche Armhdhe betragt =1@8hter Arm
befindet sich iIlAUTOMATIK -Modus.

Die Abschnitte kdnnen irBETUP Menu aus- oder eingeschaltet werden.
Beziehen Sie sich auf die Menu-Struktur, wie in g6 dargestellt.
Lokalisieren Sie die unten benannten Menu-Eingaffeaierungen.

1. Vergewissern Sie sich, dass sich die UC4+ Steustdenim
MANUAL -Modus befindet, im Normal-Bedienbildschirm.

2. Navigieren Sie zur ") *» " _MenUl-Eingabeaufforderung im
SETUP-Menl. Betétigen Sie den Schalté&fUTO (YES)", um zu
bestatigen.

3. Navigieren Sie zu dem Gestangeabschnitt, den Sge ader
anstellen moéchten, zum Beispiel "* * ", Betétigen Sie den
Schalter AUTO (YES)", um zu bestétigen.

4. Betatigen Sie an der " $$- "-Menu-Eingabeaufforderung
den Schalter */- ", um den Status zu &ndern.

5. Betatigen Sie den SchalteBETUP' und halten Sie diesen fir
zZwei Sekunden, um zum Normal-Bedienbildschirm
zuriickzukehren.

6.3.6 Fernschalter
Die Fernbedienung derAUTO- und MANUAL -Modi kann mit der
Steuerkonsole verkabelt werden. Diese Einrichtungstajtet es dem
Anwender, den Modus der UC4+ Spritzhdhenfilhrung eorem externen
Schalter oder Regler aus zu steuern. Fir weitegfide Informationen tber
Verkabelung und Ermdglichung der Fernschaltungsmedig, setzen Sie sich
bitte mit NORAC in Verbindung.
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6.4 SCHNELL-INSTALLATION
Die Schnell-Installationseinrichtung der UC4+ Sghtihenfiihrung wurde
konzipiert, um bei der Diagnose von Problemen zZiiehe die wahrend des
automatischen Setup nicht identifiziert werden lgmnSie wird das System
sofort mit den typischen Werten fur die Ventil-Kalerung und Feldspritzen-
Geometrie, basierend auf dem gewahlten Feldsprizgn einrichten.

Fihren Sie das folgende Verfahren fur eine Schnsthllation aus:
STANDARD-SYSTEM (einschlie3lich passiver Neigung)

Al. Ihr System muss mindestens zwei Sensoren haben.

A2. Uberpriifen Sie, ob die Sensoren mit der niedrigSerennummer
an der linken Seite installiert sind, ansteigend hdchsten
Seriennummer an der rechten Seite (schauen Si ibittUC4+
Installations-Handbuch nach).

A3. Richten Sie das Gestange auf 35 Zoll (88,9 cm) Hiilse

A4. Navigieren Sie inSETUP-Meni zum "~ * " -Bildschirm,
und betatigen Sie den Schalt&UTO (YES)".
A5. An der Menu-Eingabeaufforderund " . 12 2"

wahlen Sie den passenden Typ fir Ihre FeldsprizeB( JD7).
Feldspritzen-Typen sind auf Seite 56 aufgelistet.

A6. Betdatigen und halten Sie den Schalt&xUTO (YES)" fur 5
Sekunden.

A7. Wenn das Wort!"- ) " angezeigt wird, lassen Sie den Schalter
los. lhr System wird mit den Standard-Einstellundg@mfiguriert,
basierend auf dem Typ, den Sie ausgewdhlt haberdendnzahl
vorhandener Sensoren.

A8. Fihren Sie eifReTunedurch (Abschnit6.2).

ACTIVE ROLL SYSTEM

B1. Fiihren Sie eine Schnell-Installation SiFANDARD SYSTEM Al
bis A7 durch, wie oben beschrieben.

B2. Navigieren Sie zur " * " -Menu-Eingabeaufforderung im
SETUP-Menii. Schalten Sie auAUTO (YES)" und andern Sie es
dann mit dem Schalter+/- " in " $- " um. Schalten Sie
auf "AUTO (YES)", um zu bestétigen.

B3. Navigieren Sie zur " * " -Menu-Eingabeaufforderung im
Menli SENSOR DISPLAY. Betatigen Sie AUTO (YES)" und
stellen Sie dann ? " (mittlere Rahmenhdhe) und?? "

(Gestange-Rahmenhdhe) mit dem Schaltet ™ auf null. Schalten
Sie auf AUTO (YES)", um zu bestatigen.

B4. Fuhren Sie eifReTunedurch @bschnitt 6.2).
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7 WARTUNG

Das UC4+ Spritzgestange-Hohenfihrungssystem erfordehr wenig
Wartung. Dennoch werden einige minimale Prozedsielmerstellen, dass lhr
System fur viele Jahre richtig arbeitet.

Vor jedem taglichen Einsatz:

Spitzenleistung erfordert niedrige Reibung am Figsumechanismus des
Gesténges. Bremsbelage die verwendet werden, unGeésisinge stabil zu
halten, sind oft anfallig fur hohe Reibung, wena sbcken sind. Schmieren
Sie, wenn erforderlich. Das ist besonders wichtgy 8ystemen, die mit
Active Roll-Steuerung ausgerustet sind.

Stellen Sie sicher, dass Abbruch-Halterungen guiltggind und richtig
funktionieren.

Beseitigen Sie jegliche Hindernisse zwischen dems&eund dem Boden.
Jedes Objekt im Umkreis von 15 cm (6 Zoll) direktar dem Sensor, kdnnte
ungenaue Hohenmessung verursachen. Vergewissern siSlg dass

hydraulische Schlauche, Sensorkabel oder Verschungtzvom Sensor

beseitigt wurden.

Uberpriifen Sie den Schaumeinsatz in jedem SensoBdden des Sensors
ist eine Schaumabschirmung eingepasst, die dureubSobder Schutz
verstopft sein kann. Entfernen Sie den Schaum vens&, blasen Sie ihn
mit einem Druckluftkompressor aus, wenn vorhanderd setzen Sie die
Abschirmung wieder ein. Ersetzen Sie die Schauntafrsuongen wenn
notig.

kkkkkkkkkkkkhkhkkhkkkk WICHTIG *kkkkkkkkkkkhhhhhhkk

Blasen Sie nicht die Schaumabschirmung aus, wéahrensie noch im
Sensor angebracht ist. Dies fuhrt zur Beschadigungles Sensors.
Entfernen Sie stets die Schaumabschirmung fiur die &nigung.

Abbildung 9 — Schiitzende Schaumabschirmung
Am Ende der Saison:
Entfernen Sie die Sensoren, und bewahren Sie oiebsenraum auf.
Ersetzen Sie jahrlich die Offiter der NORAC HydiitAnsaugstutzen
(PT#: 104827)

Ersetzen Sie die Ultraschall-Energieumwandler weaitig. Mit der Zeit
kann die Leistung des preiswerten Energieumwaritiementes durch
luftibertragene Kontamination nachlassen (typidottgensdauer betragt 3 —
10 Jahre). Fir weitere Informationen setzen Sih bitte mit NORAC in
Verbindung.
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8 FEHLERBEHEBUNG

Dieser Abschnitt behandelt bekannte Symptome ursdihgsvorschlage,
wenn das UC4+ Fuhrungssystem installiert oder ddagri wird.

8.1 ALLGEMEINER BETRIEB

8.1.1

LCD-Bildschirm leuchtet nicht auf
Das System setzt sich selbst zurilick, wenn ein Gasgg-Ventil

angeschaltet wird

Mogliche Ursache(n)

Vorgeschlagene Losung(en)

a) Unzureichende
Stromzufuhr
HINWEIS:
Wenn lhr System unter +12 Volt
arbeitet, kann dies ein Problem
verursachen. Wenn Sie ein
Niedrigvolt-Problem haben, kann
dies auf das elektrische System
der Feldspritze zuriickzufiihren
sein (z.B. fehlerhafter Generator,
Batterie oder mangelhafte
Erdung).

a-1)Stellen Sie sicher, dass das Stromkabel
des UC4+ mit der UC4+ Steuerkonsole
verbunden ist.

a-2)Stellen Sie sicher, dass das Stromkabe|
des UC4+ richtig mit der Stromzufuhr
der Feldspritze verbunden ist.

a-3)Stellen Sie sicher, dass die Stromzufuhr
Voltzahl der Feldspritze hoch genug ist
(mehr als +12 Volt). Messen Sie die
Voltzahl der Zufuhr, wenn das Ventil in
Gebrauch ist, da die Ventilbewegung eine
Abnahme der Voltzahl verursachen kar

b) Defektes Stromkabel

n.
b)Folgen Sie a-1) bis a-3). Wackeln Sie an
den Kabeln / Verkabelungen. Wenn das
Symptom weiterhin besteht, kdnnte eine
Reparatur der Kabel notwendig sein.

c) Beschadigter LCD-
Bildschirm

c) Folgen Sie a) und b). Wenn das Symptpm
weiterhin besteht, kdnnte ein Ersatz deg
Bildschirms notwendig sein.

8.1.2

Ein Teil des LCD-Bildschirms ist schwarz
Einige der ziffern erscheinen nicht auf dem LCD-Bildlschirm
LCD-Bildschirm wird zeitweise schwarz (hoher Kontrast)

Mdgliche Ursache(n)

Vorgeschlagene Ldsung(en)

a) Die Steuerkonsole ist s
montiert, dass direktes
Sonnenlicht auf die
Frontkonsole trifft
(LCD-Bildschirm)

pa) Hohe Temperaturen fihren zum

Schwarzwerden des LCD-Bildschirms
(hoher Kontrast). Dieses Symptom
verschwindet, wenn der LCD sich
abkdhilt.
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8.1.3

Modus
Der LCD-Bildschirm ver

Der UC4+ wechselt zufallig zwischen dem AUTO- undein MANUAL-

andert sich unregelmanig

Die UC4+ Spritzhéhenfiihrung geht unbeabsichtigt irden MANUAL-

Modus

Mdgliche Ursache(n)

Vorgeschlagene Ldsung(en)

a) Schwache
Kabelverbindung
HINWEIS:
Anschlisse, die zum Verbinden
mit Feldspritzenhydrauliken
verwendet werden, befinden sich
haufig drauRen und sind anfallig
fur Feuchtigkeit.

a-1)Stellen Sie sicher, dass alle Kabel korrekt
angeschlossen sind, entsprechend den
UC4+ Installations-Handbuch. Die
Verbindungen sollten fest und frei von
Korrosion sein.

a-2)Wackeln Sie wahrend des AUTO-Modus
an den Kabeln / Verkabelungen. Dadurch
werden Unterbrechungen entdeckt, dales
das System in den MANUAL-Modus
uméandert.

b) Defekte(s) Stromkabel b)Folgen Sie a-1) und a-2). Wenn das
Symptom weiterhin besteht, kénnte eine
Reparatur der Kabel notwendig sein.

c) Elektrische Gerausche ¢) Bringen Sie einen Hochspannungsfilter
im Gleichstromsystem oder Freilauf-Dioden an einem oder
der Feldspritze mehreren der Feldspritzen-Magnetventile

an.
8.14
Die H6he nimmt unbeabsichtigt zu / ab
Mdgliche Ursache(n) Vorgeschlagene Losung(en)

a) Intermittierende a-1)Versuchen Sie, das Problem mit der
elektrische Gerausche Installation eines Hochspannungsfilters zu
an dem/den beheben.

Verbindungskabel(n)| a-2)Dioden miissen mdglicherweise in den
der Haupthubanschliissen installiert werden
Haupthubvorrichtung (diese mussen in der Gré3e genau passen,

HINWEIS: fur die Feldspritze z. B. IN5408 fir eine 3

Das ist ahnlich, wie wenn der Ampere Magnetspule oder kleiner).

Anwender flr einen Moment .. . . L

die Haupt-Auf-/ Fir weitere Informationen setzen Sie sich bitte

Abwartsknépfe driickt, um die | mit NORAC in Verbindung.

Spritzhéhenvorgabe herauf-/

herabzusetzen (Abschnitt

4.2.6).

40



8.1.5

Die UC4+ Spritzhéhenfiihrung geht nicht in den AUTOModus

Mdgliche Ursache(n)

Vorgeschlagene Losung(en)

a) Unvollstandiges
System-Setup
(Installation)

Fuhren Sie eine erfolgreiche Installation durg
(siehe Abschnitt 4.1 des UC4+
Anwender-Handbuches).

Versehentlich eine
“Installation”
ausgeldst und
abgebrochen vor
Vervollstandigung

b)

8.1.6
Gestéange erscheint

nicht ausreichend ausgerichteaoh System-Se

Mdgliche Ursache(n)

Vorgeschlagene Losung(en)

a) Empfindlichkeits-
einstellung (-
ist niedrig

)

a-1)Uberprifen Sie die durchschnittliche
Dusenhdhe auf dem LCD-Bildschirm im
MANUAL-Modus.

a-2)Wenn die angezeigten Héhen sich von ¢
Zielhdhen (Vorgaben) unterscheiden,
Uberprifen Sie die- —Einstellung,
und passen Sie diese notfalls an.

HINWEIS: Die Standard-Toleranzdistanz zwischen den

aktuellen Dusenhdhen und den Zielhéhen

betragt +6 cm (+2,5 Zoll) bei einet -
Einstellung von 5.

b) UnsachgemaRes
System-Setup

b-1)Wiederholen Sie das automatische Syst
Setup (Abschnitt 8.2 des UC4+ Anwend
Handbuches).

b-2)Bestatigen Sie die Sensor-
Hoéhenmessungen manuell, beziehen Si
sich dabei auf “Die Sensor-Hohenmessuy
kalibrieren (Null-H6he)” im UC4+

Anwender-Handbuch.
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8.2 SENSORBEZOGENE PROBLEME

8.2.1

Anzeige bleibt stecken bei " @- / "oder"541!1 ( "

Mdgliche Ursache(n)

Vorgeschlagene Ldsung(en)

a) Sensor befindet sic
zu nah am Gestang

ha) Bringen Sie den Sensor an eine bessere S

e Er sollte sich 25 cm (9 Zoll) vor und 25 cm
Zoll) Gber der Spritzdise befinden. Der
Sensor erfordert eine klare Sicht des Bode
mit einem Durchmesser von 30 cm (12 Zol

elle.
9

b) Das Ziel ist zu
schwach

b-1)Bewegen Sie sich zu einer neuen Stelle mi

entweder Schmutz oder Kies auf dem Boden.

b-2)Stellen Sie sicher, dass kein Gras oder ang
Pflanzen unter dem Gesténge der Feldspri
sind.

b-3)Vergewissern Sie sich, dass der Sensor sig

etwa parallel zum Boden befindet.

8.2.2

Sensor scheint nicht zu arbeiten: Zeigt" " an
Falsche Anzahl von Sensoren wird wahrend des SysteBetups

angezeigt
Zeigt" : - "a
Erkennung

n wahrend des System-Setups — Sensor-

Mdgliche Ursache(n)

Vorgeschlagene Losung(en)

a) Dieinder
Steuerkonsole
eingetragene
Seriennummer (SN
stimmt nicht Gbereir
mit den SN der
angeschlossenen
Sensoren

b) Schwache
Kabelverbindungen
oder defekte(s)
Kabel

c) Beschadigter Sens

a) Uberprifen Sie die in die Steuerkonsole
eingetragenen SN und Uberprifen Sie die
Nummern jedes Sensors in der
entsprechenden Gestange-Position. Gebe
die korrekten SN erneut ein, falls notig.

b-1)Stellen Sie sicher, dass alle Kabel korrekt
angeschlossen sind, entsprechend dem U(
Installations-Handbuch, und fihren Sie ein
Sensor-Tausch aus, wie in 8.2.6. beschriel
Wenn das Symptom weiterhin besteht, kon
eine Reparatur der Kabel notwendig sein.

b-2)Stellen Sie sicher, dass die Sensorkabel ni
durch Gestange-Klappbewegungen gedeh
oder gequetscht werden.

c) Folgen Sie b-1). Wenn das Symptom in de
bewegten Gestange-Position auftritt, kann

Sie

L4+
en

en.
nte

cht
nt

i

e

Reparatur des Sensors notwendig sein.
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8.2.3

Ungultige Sensormessung: Zeigt "

an

Mogliche Ursache(n)

Vorgeschlagene Losung(en)

a) Sensor befindet sich
auRRerhalb des
Bereiches oder miss
ein Ziel, das naher
als 18 cm (7 Zoll) ist

t

a-1)Bewegen Sie das/die Gesténge, bis der/
Sensor(en) sich zwischen 80 und 150 cn
(30 und 60 Zoll) tber dem Boden befinde
a-2)Uberprifen Sie die Sensor-Ausrichtung
(Abschnitt 8.2.7).
HINWEIS: Wenn der Sensor zu weit
vorwarts/riickwarts gerichtet ist, kann das
Signal nicht zum Sensor zuriickgegeben werde
a-3)Uberpriifen Sie, ob sich Hindernisse
zwischen dem Sensor und dem Boden
befinden.

HINWEIS: Jedes Objekt dazwischen kann das Signal sd
ablenken, dass es nicht an den Sensor
zuriickgegeben werden kann.

bi

e

b) Schitzende
Schaumabschirmung
ist verschmutzt

J

b) Inspizieren und reinigen Sie die
Schaumabschirmung. Entfernen Sie den
Schaum, und reinigen Sie mit Druckluft.

HINWEIS: Blasen Sie den Schaum nicht aus, wahrend
die Abschirmung sich noch im Sensor befindet.
Dies fuhrt zur Beschadigung des Sensors.

c-1)Feuchtigkeit im
Sensor
c-2) Direkte
Regeneinwirkung
HINWEIS:
Dieser Fehler kann besonders
dann verursacht werden,
wenn der Sensormund
aufwarts zeigt, wahrend die
Feldspritzen-Gestange in die
Transport-Position geklappt
werden. Messungen sollten
vorgenommen werden, um die
Regen-Einwirkung auf die
Sensoren zu minimieren.

c-1)Entfernen Sie die schitzende Schaum-
Abschirmung, und tberprifen Sie die
Messfuhlerfolie des Sensors.

c-2)Lassen Sie den Messfiihler trocknen.

HINWEIS: Die Folie ist das goldfarbene Material unter
der Metallflache. Die Folie sollte sauber,
trocken und faltenfrei sein.

HINWEIS: Das Laufenlassen des Sensors beschleunigt
den Trocknungseffekt.

d) Ultraschall-
Messflhler ist
beschadigt oder
verschmutzt

d) Folgen Sie a) bis c-1), und lauschen Sie
ein tickendes Gerausch des Sensors. We
der Sensor nicht tickt oder der Messfiihle
verschmutzt ist, kann eine Reparatur deg

auf
2NN

Sensors notwendig sein.
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8.2.4

Wahrend des Automatischen Setups wird!' 9999

" angezeigt

Mdgliche Ursache(n)

Vorgeschlagene Losung(en)

a) Ungenaue Sensor-
Ausrichtung

HINWEIS:

Der Sensor misst den Boden

nicht richtig

a) Uberprifen Sie die Sensor-Ausrichtung
(Abschnitt0), vor allem den Sensor, der
dem Fehler verbunden ist. Wenn zum
Beispiel das System-Setup e#0"/
durchfihrt, und diese Meldung erscheint
Uberprifen Sie den/die Sensor(en) des
linken Flugels.

mit

b) Schwache Ziele wie
feuchter Kies oder

Stoppeln

b) Versuchen Sie ein anderes Ziel.

8.2.5

Sensor arbeitet nicht: Zeigt "AAA" oder " 2ZAA" an (zu hoch oder zu

tief)

Mdgliche Ursache(n)

Vorgeschlagene Losung(en)

a) Gestangeabschnitt is
zu hoch ("###").

t

a) Senken Sie den Gestangeabschnitt.

HINWEIS: Der Sensor meldet eine Messung, die zu
viele Ziffern hat, um sie auf dem LCD-
Bildschirm darzustellen. Wenn das Gestange
zu normaler Hohe zuruickkehrt, sollte die
Messung wieder auf dem Bildschirm
erscheinen.

b) Die Null-

Hoéheneinstellung des

Sensors ist falsch

]

b) Uberpriifen Sie die Sensor-“Null-Héhe”.
Kalibrieren Sie, wenn nétig.
HINWEIS: Schauen Sie bitte unter Abschnitt 6.3.1

Kalibrierung der Sensor-Hoéhenmessung, im
UC4+ Anwender-Handbuch nach.
HINWEIS: Dieses Symptom kann auftreten, wenn
Sensoren von unterschiedlichen
Montagepositionen ,getauscht‘ wurden.

Sensor ist auf sehr
starke Schallziele
gerichtet (z.B. Beton
HINWEIS:

Dies kann Messfehler
verursachen, Blinken von einer
glltigen H6henmessung
ZU"="" AAA" oder " 2AA"

c)

c) Versuchen Sie ein anderes/ angemesse
Ziel.

nes
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8.2.6 Sensor Tauschen

Das Tauschen der Sensoren ist ein nutzliches Verfan, um zu

bestimmen, ob eine Sensor-Fehlermeldung (z. B#$ ") auf dem

Sensor oder der Verkabelung zum Sensor beruht.

HINWEIS: Ein Sensor kann Strom haben und ein tidesnGerausch abgeben, aber ein oder
mehrere beschadigte Kommunikations-Kabel haben, ders Fehler verursachen

kénnte. Das Durchfilhren eines Sensor-Tauschs wineléen, die Ursache zu
bestimmen.

Das Verfahren ist wie folgt:

i) Tauschen Sie den betroffenen Sensor gegen eineny derrekte
Meldungen liefert (z. B. "#$"und " $ ).

i) Tauschen Sie (mit Eingabe) deren entsprechende Piisns-
Seriennummern in der Steuerkonsole aus (Abschnitt.8.1).

iii) Wenn das Problem immer noch an derselben Positionelsteht,
kénnte die Verkabelung von diesem Zweig einen Fehlbéaben.

iv) Wenn der Fehler an der neuen Position erscheint, fiktioniert der
Sensor moéglicherweise nicht richtig.
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8.2.7 Sensor-Ausrichtung
Genaue Sensor-Ausrichtung ist entscheidend fur Wi+ Leistung. Die
Mehrzahl der von Anwendern im Feld berichteten Rnmie, beruhen auf
unzulanglicher Sensor-Montage.

FLUGEL-SENSOREN

46

Wenn das Gestange in der niedrigsten Position maiss sich der
Sensormund 22 cm (9 Zoll) oder mehr lber den Sfrgzn befinden.

Der Boden des Sensors muss mindestens 25 cm (Pudolden Disen
angebracht werden.

Der Sensor muss sich ungeféhr vertikal auf normaiebeitshhe
befinden.

Stellen Sie sicher, dass keine Hindernisse im tlipesjizierten Umkreis
von 30 cm (12 Zoll) unter dem Sensor vorhanden.sind

Wenn Sie Sensorhalterungen montieren oder neugmasiten, stellen Sie
sicher, dass sie nicht durch den Gestangeeinklape® behindert
werden.

Wenn der Sensor am oberen Gestangeteil angebraictit (wie in
Abbildung 10 gezeigt), stellen Sie sicher, dassefisicht den unteren
Teil des Gestanges ablesen kann. Dies trifft hdnfigROP-Modus auf.

Sensor-

Sichtfelc\

Abbildung 10 — Sensormessung des Gestanges



8.3 HYDRAULIKBEZOGENE PROBLEME
Bestimmen Sie, ob das Problem hydraulisch odetrédeh ist

Wenn lhr Hydraulik-Ventil einen Uberdruckstift hagrwenden Sie ihn,
um das Ventil manuell zu 6ffnen.

Wenn es keine Reaktion gibt, ist das Problem hyihehy wenn sich das
Gestange bewegt, kbnnte das Problem elektrischier Nain.

HINWEIS: Wenn ein Umgehungsventil zu dem hydraulisben System gehort, muss das
Umgehungsventil ebenfalls gleichzeitig mit dem geteeten Ventil gedffnet werden.

8.3.1

Das/die Gestange heben oder senken sich nicht

Mogliche Ursache(n)

Vorgeschlagene Losung(en)

HINWEIS: Nur einige
Einzelbewegungs-
Ventilsysteme

Ruckdruck zur
Aktivierung des
Sperrventils im
NORAC Ventilblock

Anschlissen ,A" an, die zum Tank (,T")
laufen, um ausreichenden Ruckdruck in den
vorgesteuerten Sperrventilen im NORAC
Ventilblock zu erzeugen.

d)

Schwache
Kabelverbindung,
defekte(s) Kabel odeg
Defekt im NORAC
Ventilblock

r  Ventilblock. Stellen Sie sicher, dass sie fest

d-1)Uberprifen Sie alle Kabelverbindungen
zwischen der Steuerkonsole und dem

sind und frei von Korrosion.

d-2)Uberpriifen Sie den LCD-Bildschirm, in dem
die Ventil-Befehlspfeile (" oder +")
erscheinen.

d-3)Messen Sie die Voltzahl an der
Ventilverbindung.

d-4)Wenn keine Voltzahl vorhanden ist, konnte
eine Reparatur oder Ersatz des/der Kabel(s
notwendig sein.

d-5) Wenn eine ausreichende Voltzahl vorhande
ist (+12V) und das Ventil nicht reagiert, konf
eine Reparatur oder Ersatz des Ventils

jen

a) Hydraulikél wird a) Stellen Sie sicher, dass das Ol dem NORA(Q
dem NORAC Ventilblock in der richtigen Richtung (Tank-
Ventilblock nicht und Druckanschlisse) zugefihrt wird.
zugefihrt HINWEIS: Wenn die Richtung falsch ist, kann das

Sperrventil verhindern, dass das Ol durch das Venitiflief3t.

b) Die Hydraulik- b) Stellen Sie sicher, dass alle Schnellkupplun
Schnellkupplungen im hydraulischen System richtig angeschlossen
sind nicht richtig sind.
angeschlossen

c) Nicht gentigend c) Bringen Sie Drosselblenden in den

te

notwendig sein.
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8.3.2

Gesténge senkt sich nicht

Mogliche Ursache(n)

Vorgeschlagene Losung(en)

a) Nicht gentigend a) Einige einfach-wirkende Leitungen
Ruckdruck zur erfordern moglicherweise
Aktivierung der Drosselblenden, die in den Anschliissen
vorgeschalteten “A” zum Tank angebracht werden.
Sperrventile im
NORAC Ventilblock

8.3.3
" . "B"B " (Zeituberschreitung) Fehler wahrend des System-
Setups
Maogliche Ursache(n) Vorgeschlagene Lésung(en)

a) Der hydraulische a-1)Stellen Sie sicher, dass die hydraulischen
Zylinder hat das Ende Zylinder nicht von einer Zylinderkappe
seines Anschlags an der Bewegung gehindert werden.
erreicht, aber das a-2)Wenn ein Zylinder voll aus- oder
System versucht noch eingefahren ist, positionieren Sie das
sich in diese Richtung Gestange in die Mitte des
zu bewegen. Zylinderanschlags neu, und setzen Sie

dann das Setup mit dem Schalter "AUTO
(YES)" fort.

a-3)Fur linke und rechte Gestange, die sich
nicht unter der Ebene des Hauptgestanges
ausrichten, stellen Sie sicher, dass das
Hauptgestange innerhalb von 125 cm (50
Zoll) iber dem Boden ist, bevor Sie eire
Installation oder ReTune versuchen.

b) Gestdnge bewegt sich| b) Vergewissern Sie sich, dass das
zu langsam Hydraulikdl Arbeitstemperatur hat.

c) Nicht genug Druck zu | c-1)Vergewissern Sie sich, dass die
den Hydraulikleitungen Lésungspumpe lauft.
am Haupthub c-2)Setzen Sie das Hydrauliksystem manugll

" of ") der
Gestange-Geometrie-
Abstimmung

HINWEIS: Dies gilt fur
Feldspritzen mit ladungs-
erkennenden hydraulischen
Leitungen.

unter Hochdruck.
HINWEIS: An einer John Deere Feldspritze kann das
durch Driicken und Halten der Bremse
erreicht werden.
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d) Der Sensor liest
moglicherweise das
Gesténge ab

d-1)Bewegen Sie den Sensor an eine ande
Position, an der das Gestange nicht dié
Sensormessungen behindert.

D
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8.3.4

Gestange hebt sich, wenn es sich senken sollte odergekehrt

Mdgliche Ursache(n)

Vorgeschlagene Losung(en)

a)

Falsche
Ventilkabelverbindung

a)

Uberpriifen Sie die Kabelverbindung
zum NORAC Ventilblock

b)

Falsche Rohrleitung

b)Vergewissern Sie sich, dass die

Rohrleitung korrekt ist:

Der/die Gestangehubanschluss/ -anschliisse is|
sind mit dem “B”"-Port des NORAC Ventilblocks
verbunden.

Der/die Gestangestromanschluss/ -anschliisse
sind mit dem “A”-Port des NORAC Ventilblocks
verbunden.

Die Tank- und Druckluftanschliisse sind
entsprechend mit dem Tank-Port (“T*) und dem
Druckluft-Port (“P*) am NORAC Ventilblock
verbunden.

=

ist/

8.3.5

Das/die Gestange kriechen im MANUAL-Modus nach obender unten
Das Gestange bleibt nicht tGber einen langen Zeitran auf gleicher Hohe
oder ausgerichtet

Mdgliche Ursache(n)

Vorgeschlagene Losung(en)

Hydraulik-Netzwerks

a) Internes Problem mit defra) Der Ventilblock erfordert
NORAC Ventilblock (z. moglicherweise eine Reparatur oder
B. ein steckengebliebengs  Ersatz.
oder abgenutztes Ventil)

b) Zylinder ist undicht b) Die Zylinder-Versiegelungen missen

evtl. ersetzt werden.

c) Fehlerhafte Sperrventile| c) Das/die Sperrventil(e) muss/miissen
im NORAC Ventilblock evtl. ersetzt werden.

d) Fremdkérper stecktin | d) Wenn moglich, entfernen Sie den
einem internen Port des Fremdkdrper; oder der Ventilblock
NORAC Ventils bendtigt eine Reparatur.

e) Nicht gentigend e) Bringen Sie Drosselblenden an in de
Ruckdruck zur Anschlissen “A“, die zum Tank (“T")
Aktivierung des laufen, um ausreichenden Riickdruck
Sperrventils im NORAC den vorgesteuerten Sperrventilen im
Ventilblock NORAC Ventilblock zu erzeugen.

HINWEIS: Nur einige

einfachwirkende Ventilsysteme

f) Problem innerhalb des |f) Uberpriifen Sie das Hydraulik-

(System) der Feldspritze

Netzwerk der Feldspritze
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8.3.6
Das/die Gestdnge kriecht/kriechen aufwérts in der mansport-

Position
Mogliche Ursache(n) Vorgeschlagene Losung(en)
a) Ventil ist undicht a) Der Ventilblock erfordert moglicherweise
Reparatur oder Ersatz.
b) Fehlerhafte b) Das/die Sperrventil(e) muss/missen evt|.
Sperrventile im ersetzt werden.
NORAC Ventilblock

8.3.7
Uberhitzung des Hydraulikéls
Feldspritze schaltet sich ab oder Alarm ertént aufgund der
Uberhitzung des Hydraulikéls

Mogliche Ursache(n) Vorgeschlagene Losung(en)

a) Die Beibehaltung dera) Herabsetzung der Empfindlichkeits-
Vorgaben steigert dig Einstellung (T - ") kénnte die
Oltemperatur System-Aktivitat reduzieren und damit die

Temperatur senken.

b) Die Installation b) Fur weitere Informationen setzen Sie sich
einfachwirkender bitte mit NORAC in Verbindung.
Systeme als
doppelwirkend mit
beiden A-Ports als
Austritt, kann
Uberhitzung
reduzieren.

c) Abhangig vom Typ lhres Systems k&nnen andere Ampgsn
vorgenommen werden.
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8.4 GESTANGE-INSTABILITAT UND HAUPT-HUBVORRICHTUNG

8.4.1

- Unberechenbares oder ,sprunghaftes* Gestange-Verhtn (im CROP-Modus)

- Hupfende(s) Gestange

Mdgliche Ursache(n)

Vorgeschlagene Losung(en)

a) Sensormessungen
von der Pflanzen-
Flachendecke sind
weniger einheitlich
als vom Erdreich

a) Stimmen Sie das hydraulische System genau
HINWEIS: Dieses Symptom tritt gelegentlich an der Fupt-
Hubsteuerung auf. Wenn gewiinscht, kann die Haupt-
Hubsteuerung deaktiviert werden (die passive
Neigungssteuerung bleibt funktional).

b) Ungeeignete(r)
Akkumulator(en) an

der Hubhydraulik

b) Uberprifen Sie den/die Akkumulator(en).
Ersetzen Sie diese(n), wenn nétig.

8.4.2

Das Gestange bewegt sich unbeabsichtigt ganz nadbeo im CROP-Modus

Mdgliche Ursache(n)

Vorgeschlagene Ldsung(en)

a) Ungenaue Sensor
Ausrichtung

a) Uberpriifen Sie die Sensor-Ausrichtung (8.2.7)

Stellen Sie sicher, dass der Sensor nicht das
Gestéange abliest.

8.4.3

Unregelméafige Gestange-Bewegung oder Gestange-Iristaat
Steuerkonsole beeintrachtigt Automatiksteuerung odeFrequenzregler-

Betrieb

Mégliche Ursache(n)

Vorgeschlagene Losung(en)

a)Ungenaue Sensor-
Ausrichtung

a) Uberpriifen Sie die Sensor-Ausrichtung (8.2.7)
Stellen Sie sicher, dass der Sensor nicht das
Gesténge abliest.

b) System-Konflikt

z. B. automatische

zwischen Geréaten (wig

b)Kann Anderungen der Installation erfordern od
Anpassung der Pumpendruck-Einstellungen.
HINWEIS: Dieses Symptom kann an Feldspritzen auftréen,

Steuergerate) die hydraulische Systeme mit Ladeerkennung nutzen.

¢) Abnutzung in c)Uberpriifen Sie die Gestange-StoRdampfer.
Gestange- Ersetzen Sie diese, wenn notig.
StoRdampfern. HINWEIS: Ohne angemessene mechanische Dampfung kanr

das System instabil werden.

d)Abnutzung in einem
Hebesystem der
Hubgerist-Bauart

d)Bringen Sie Ausgleichsscheiben oder Fiillstreif

am Mechanismus an oder richten Sie diesen al
wenn moglich.

HINWEIS: Einige Feldspritzen-Ausfiihrungen verwenden

Hebevorrichtungen der Hubgerist-Art anstelle von

Parallelverbindungen. Die Gleitoberflachen an einign dieser|

Maschinen sind anfallig fur Abnutzung, die zu diesm

Symptom fuhrt. Die Passive Neigungskontrolle des U+

(1]

LS,

kann Fehler am Hubmechanismus nicht mit einberechre
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9

SYSTEM-MELDUNGEN

9.1 SETUP-MELDUNGEN

Wenn wahrend einetnstallation oder ReTune eine der folgenden
Meldungen auf dem LCD-Bildschirm erscheint, hals daystem jede
Ventilbewegung an und wartet die Bestatigung desexuers ab.

Einige dieser Meldungen erscheinen, nachdem der eAder zu
" " g " aufgefordert wird, wéahrend er den Schalter
"AUTO (YES)" halt.

Lassen Sie den Schalter los und korrigieren Sie Rasblem unter
Anwendung von Tabelle 11.

Beenden Sie das Verfahren durch Betétigen des t8chalSETUP
(NO)".

Tabelle 11 — System-Setup Fehlermeldungen

. $" B ) * kk
Erklarung Mégliche Ursachen Erforderliche MalRnahme
Die Abstimmung der | a. Der hydraulische a. Folgen Sie 8.3.3 a).
Gestange-Geometrie Zylinder hat das Ende
dauerte zu lange, um seines Anschlags erreicht,
sie abzuschlielRen aber das System versucht

noch, sich in diese
Richtung zu bewegen.
b. Gesténge bewegt sich z4y b. Folgen Sie 8.3.3b).
langsam.
c. Esistkein ausreichenden c. Folgen Sie 8.3.3c).
hydraulischer Druck zur

Bewegung des Gestanggs
vorhanden.
d. Wenn sich das Gestangeg d. Einige Gestange brauchen zum
vor Erscheinen dieser Kalibrieren langer als andere
Meldung bewegt hat, ist und lésen ein . "B "
dies vermutlich kein aus.
Fehler von Bedeutung.
C ) - B ) * Kk
Erklarung Mégliche Ursachen Erforderliche MalRnahme
Setup kann nicht a. Falsche oder schwache | a. Folgen Sie 8.1.3 a).
fortfahren, weil die Kabelverbindung.
Steuerkonsole kein b. Defekte(s) Stromkabel b. Folgen Sie 8.1.3 b).

angemessenes Signal
von einem Sensor
empfangt.

Druicken des falschen c. Betéatigen Sie den Schalter

Schalters an der "AUTO (YES)", um den
Handsteuerung der Verkabelungstest neu zu
Feldspritze. starten.
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* *k

Erklarung

Méogliche Ursachen

Erforderliche MalRnhahme

Setup kann nicht
fortfahren, weil ein
angezeigter Sensor
keine giltige
Héhenmessung
zurickgibt.

* Die Nummer ist
beliebig

Ungenaue Sensor-
Ausrichtung.

a. Folgen Sie 8.2.4.

b. Der Sensor misst den
Boden nicht richtig.

b. Folgen Sie 8.2.4.

c.  Fehlerhafter Sensor.

c. Ersetzen Sie den Sensor.

1 D= )

* *k

Erklarung

Méogliche Ursachen

Erforderliche MalRnhahme

Mindestens ein Senso
mit ungenauer

Werksprogrammierung
wurde erkannt.

Der/die Sensor(en) wurde(n)
werkseitig nicht richtig
eingestellt.

Ersetzen Sie den/die Sensor(en).

* Kk

Erklarung

Méogliche Ursachen

Erforderliche MaRnhahme

Das System hat
erkannt, dass zu viele
Sensoren

angeschlossen sind.

Zu viele Sensoren sind an das
System angeschlossen.

Entfernen Sie Sensoren oder richte
Sie das System manuell ein.

7E8) ) ok
Erklarung Mégliche Ursachen Erforderliche MalRnahme
Gestange bewegt sich| a.  Problem mit der a. Folgen Sie 8.3.4,8.3.1d).
in die falsche Verkabelung oder mit de
Richtung. hydraulischen
Installation.
b.  Extrem unter-gedampfteg b. Bringen Sie mechanische
Gesténge. Dampfung am Gesténge an
und/oder setzen Sie sich mit
NORAC in Verbindung.
B oder # 8B ) ok
Erklarung Mégliche Ursache Erforderliche MaRnahme

Gesténge ist hoher als
150 cm (60 Zoll) oder
niedriger als 80 cm (30
Zoll) positioniert.

Das System-Setup wurde bei
zu hoch oder zu niedrig
positioniertem Gestange
gestartet.

Folgen Sie 8.2.3 a), 8.2.5 und
8.3.3 a-3).
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9.2 BETRIEBLICHE MELDUNGEN

Die folgenden Meldungen sind unbedenkliche Meldmmgtie auf dem
LCD-Bildschirm erscheinen, wenn Sie durch das SERJQISPLAY-
Menu des Normal-Betriebs-Bildschirms bléattern. Bdttern durch die
Hohen-Anzeigebildschirme ist ein guter Ausgangspurilei der
Fehlersuche, da Sensorfehler hier angezeigt werd&iese
Fehlermeldungen erfordern normalerweise einigeaetlrd Anpassungen
oder Einstellungsédnderungen.

Tabelle 12 - Betriebliche Meldungen

Erklarung Méogliche Ursachen Erforderliche MaRnahme
" zeigt an, dass der Sensor befindet sich auerhalba.  Folgen Sie 8.2.3 a).
Sensor kommuniziert, des Bereiches oder misst ein
aber keinegiiltige Ziel, das néher als 17 cm (7
Messung abliest Zoll) ist.
Schitzende b. Folgen Sie 8.2.3 b).
Schaumabschirmung ist
verschmutzt.
Feuchtigkeit im Sensor. c. Folgen Sie 8.2.3 c-1),c-2)
Messfuhler ist beschédigt oder d.  Folgen Sie 8.2.3 d).
verschmutzt.
(
Erklarung Mégliche Ursachen Erforderliche MaRnahme
" "zeigtan, dass Die in der Steuerkonsole a. Folgen Sie 8.2.2a).
keine Kommunikation eingetragene Seriennummer
vom Sensor kommt. stimmt nicht mit dem
angeschlossenen Sensor
Uberein.
Schwache Kabelverbindung | b. Folgen Sie 8.2.2 b).
oder defekte(s) Kabel
Beschédigter Sensor. c. Folgen Sie 8.2.2 c).
| AAA |
Erklarung Méogliche Ursachen Erforderliche MaRnahme
"AAA" wird angezeigt, Gestangeabschnitt ist zu hoch. aFolgen Sie 8.2.5 a).
wenn der Sensor eine Die Null-Hoheneinstellung des b.  Folgen Sie 8.2.5 b).
Hche Gber 250 cm liest. Sensors ist inkorrekt.
%fcmzz:dhzmggglgls Sensor ist auf sehr starke c. Folgen Sie 8.2.5c).
Fehler angenommen Schallziele gerichtet (z.B.
9 ’ Beton).
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2AA

Erklarung

Méogliche Ursachen

Erforderliche MaRnahme

"-AA" wird angezeigt,
wenn der Sensor eine Hoh
unter 25 cm liest. Das wird|

als Fehler angenommen.

h

allgemein falschlicherweise

Die Null-Héheneinstellung
des Sensors ist falsch.

Sensor ist auf sehr starke

Schallziele gerichtet (z.B.
Beton).

a. Folgen Sie 8.2.5b).

b. Folgen Sie 8.2.5 c).

#H

Erklarung

Mdgliche Ursachen

Erforderliche MaRnahme

Ein Sensor liest nicht
korrekt. Ahnliche
Fehleranzeigen kénnen de
"W "-Messungserkenner
durché# ", ## """,

usw. ersetzen.

Dies ist ein Sensorproblem.

* Wenn diese Meldung sehr kurz
Nangezeigt wird, kdnnte es kein

Problem sein.

Ermitteln Sie die Quelle des
Lesefehlers mit dem
identifizierten Sensor.
Uberprifen Sie, ob die
Sensorfolie sauber ist.

$6))

Erklarung

Méogliche Ursachen

Erforderliche MaRnahme

Diese Meldung wird
angezeigt, wenn eine
Zielhdéhenvorgabe niedrige
ist als zulassig (Aufhebung

der Mindesthohe).

Anwender verwendet weiterhin
eine niedrigere Zielhdhenvorgab
r als zulassig.

Stellen Sie die

e Gestangehthenvorgabe hohe
ein, als die Mindesthohen-
Aufhebung (Abschnitt 4.2.6).

/

Erklarung

Méogliche Ursachen

Erforderliche MaRnahme

Zugang zu System-Setup-
Funktionen [pstall,
ReTune) wurde gesperrt.

Zugang zu diesen Funktionen
wurde durch den Installateur
gesperrt, um unabsichtliche

Setzen Sie sich mit NORAC in

Verbindung, um Anweisungen

zur Aktivierung des Zugangs z
nden Funktionen zu erhalten.

Systeméanderungen zu vermeide

< !t

Erklarung

Mégliche Ursachen

Erforderliche MaRnahme

Einer der konfigurierten
Sensoren wurde beim

Einschalten nicht gefunden.

Der Sensor arbeitet nicht oder is
nicht angeschlossen.

I Folgen Sie 8.2.2.

FFFFFFFF

Erklarung

Méogliche Ursachen

Erforderliche MaRnhahme

Die Steuerkonsole ist mit
einer Aufgabe beschatftigt,
die ein paar Sekunden

dauern kann.

Warten Sie bis die Pfeile
verschwinden, bevor Sie
irgendwelche
Steuerkonsolenschalter aktiviere

.
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10 BEGRENZTE GARANTIE-ERKLARUNG

NORAC SYSTEMS INTERNATIONAL INC., auch als NORAC bekannt,
gewdhrt eine Garantie auf die Fehlerfreiheit samtlicher Ausristungen
seiner Herstellung in Material und Verarbeitung fir die Dauer von einem
Jahr. Diese Garantieperiode gilt fir die Dauer von zwolf Monaten,
beginnend mit dem Datum, an dem die Ausristung durch NORAC oder
dessen autorisierten Handler an den Kaufer geliefert wird. Artikel umfassen
Wiegesystem, Geréateausstattung und Steuersysteme, die von NORAC
hergestellt wurden. Zusatzkomponenten, die nicht von NORAC gefertigt
wurden, wie Reifen, Achsen, Pumpen oder uberholte Teile, werden nur
durch eine 6 Monats-Garantie abgedeckt.

NORAC wird kostenlos Artikel reparieren, die innerhalb der Garantiezeit an
eines der durch NORAC autorisierten Kundendienstzentren
zuriickgeschickt wird. Die Fracht wird fur eine Lieferung bezahlt und durch
dieselbe Transportfirma zuriickgebracht, wenn nicht anders angewiesen.

NORAC oder dessen autorisiertes Kundendienstzentrum wird wahrend der
Garantiezeit defekte Teile oder Komponenten kostenfrei fir den Kaufer
reparieren oder wahlweise ersetzen. Wenn Kundendienst im Feld
erforderlich ist, wird NORAC vor Ort Reparaturen autorisieren, kostenfrei
fur Teile und Arbeit. Reisezeit, Reisekosten und Tagesspesen zu und von
dem Ort, an dem die Reparatur durchgefihrt wird, werden dem Kaufer als
Vorabgebuhren in Rechnung gestellt.

Fur das néachstgelegenste Kundendienstzentrum, besuchen Sie bitte
unsere Webseite www.norac.ca oder rufen Sie an unter 001-306-664-
6711.

Jeder Hinweis auf fahrlassige oder unnormale Benutzung, Verédnderung
der Seriennummern oder Reparaturversuche durch nicht von NORAC
autorisiertes Personal unter Verwendung von NORAC zertifizierten oder
empfohlenen Teilen, fuhrt automatisch zum Erldschen der Garantie.
Normale Abnutzung wird nicht durch diese Garantie abgedeckt.

NORAC gewahrt keine Garantie auf Beanstandungen, die sich auf
unsachgemalie Installation (es sei denn, die Installation wurde von
NORAC durchgefihrt), Einstellungen oder Kalibrierungen beziehen.

Das Vorstehende erklart die gesamte Haftung seitens NORAC bezlglich
des Kaufs und der Benutzung seiner Ausristungen. NORAC bernimmt
keine Verantwortung fur Folgeschaden oder Beschadigungen jeder Art.

Diese Garantie gilt anstelle aller anderen Garantien, aufler wie oben
angegeben. Jegliche stillschweigende Gewahrleistung allgemeiner
Gebrauchstauglichkeit oder Tauglichkeit fir einen bestimmten Zweck ist
hiermit ausgeschlossen. Diese Garantie gilt anstelle aller anderen
Garantien, ausgesprochen oder stillschweigend.
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11 FELDSPRITZEN-TYPEN

Typ | Feldspritzen-Modelle

AN2 Gewohnliches Feldspritzen-Gesténge

AND Andros Engineering Vinyard Feldspri

AP1 Apache (Jahr 20(-2004

AP2 Apache 2005+ (AS Modell
BT1 Brandt OEM AR Ty
BT2 Brandt Produktior-Jahr 2001
CSs1 Case 4260, 4410 (Jahr 200
Cs: Case 3150, 3185, 3200, 3310, Tyler Pe
Cs: Case 4420, 33.
FC1 Flexi-Coil 67 Serie 67 (Jahr 1999+)
FCZ Flexi-Coil/NH/CaselH 68 Serie, SF210/216, SRX100
FT1 Schnell mit ausrichtbaren Disenkani
FT2 Schnell mi Active Roll
FT5 Schnell OEM Bauart Install 5 Station (Norac G
FT6 Schnell OEM Bauart Install 6 Station (Norac G

GM1 Gregson Maverick 120 Serie (Jahr 19¢

GN1 Variable Geometrie mit Slow Roll Opti (Metrisch
GN2 Variable Geometrie (nic-VG) mit Slow Roll Optiol (Metrisch
GN3 Variable Geometrie mit Active Ri (Metrisch’

HD1 Hardi Retrofit Install Nor-Amerike

HD3 Hardi Factory Instal- Australier

HD4 Hardi Factory Instal- Danemark (Metriscl

HG1 Hagie STS1

HG2 Hagie 2100, 21(

HG3 Hagie 2005 ST

HG4 Hagie STS 120 mit Proportional Haupthub und AcRadl
JDE John Deere 49:
JD7 John Deere 4720, 4710, 4°
JDE John Deere 30 Se
JD¢ John Deere 30 Serie mit Proportional Haupthubsteng
NH1 New Holland SF550 und Rogator4 (Jahr 2000+
NT2 Nitro — Miller Technologies 120 Fi-Gesténg
NT3 Nitro — Miller Technologies 90 Fi-Gestang

OoM1 Original Ausristunc-Herstelle (NORAC Verkabelung & Grif
PH1 Phoenix Teleskc-Gestang
RB1 RedBall 691

RGZ Rogator Feldspritze 6<nd 74 Seri

RG4 Rogator Feldspritze 854, 1054,uand 1254 !

RH1 RHS Bestway 1200/1600 mit Haupthubve

RH2 RHS Bestway 1200/1600 ohne Haupthubv
RP1 Rapto

SC1I Spray Coupe 7000 Se

SM1 Summers Zie-Typ
SS! Feldspritze Specialti

TALl Top Air

WR1 Wilmar 8100/850

WR2 Wilmar 8400/860

ZX1 Gewohnlicher Active Roll Typ OEM Bauart ( Norac fgrVerkabelung
ZX2 Gewohnlicher Active Roll Typ Retro

Tabelle 13 - Feldspritzen-Typen

58




12 MENU-STRUKTUR

Tabelle 14 — Struktur des Hauptmenus

Navigation Uber das Ende des Menus hinaus bringt daBedenfeld zurick zum|
Normal-Bedienbildschirm

Schalten Sie den SchalterAUTO (YES)" um, um weitere

)* Sensoreinstellungen zu andern oder zu betrachten.
" Zeigt Diagnoseinformationen an, die von den
+ % Kundendienstmitarbeitern verwendet werden.
+ = . | Zeigt die aktuelle Hohe des Haupthubs in der getwélinheit an.
i Zeigt die aktuelle Hohe des rechten Gesténgeteilder gewahltery
F && && | Einpeit von links nach rechts an.
. Zeigt die aktuelle Hohe des linken Gestangeteilsién gewahlten
&& && &

Einheit von links nach rechts an.

&&

Meni SENSOR

DISPLAY Standardmafig wird der Normale-
Bedienbildschirm angezeigt. Wird 30
— Sekunden lang kein Schalter betatigt, kehrt

SENSOR DISPLAY wenn Sie in irgendeinem Meniipunkt den
/SET:]JP“(N@ "SETUP (NOY' Schalter fiir 2 Sekunden
chafter gedriickt halten, kehrt das Bedienfeld zu

fur den Abstand zwischen dem Sensor und
SETUP Menii Spritzdlsen eingestellt.

Anzeige zu diesem Bildschirm zuriick. AucH

— diesem Bildschirm zurtick. Die H6hen werdd

e

=]

en

Zeigt die aktuelle Reglerempfindlichkeit-( ) an. Eine groferg
Zahl hat eine schnellere Antwort zur Folge. Die @aneite reicht von|
1 bis 10.

Verwenden Sie den Schaltet/- ", um das Sensorziel auf d8OIL

1'$
(Boden) odeCROP (Pflanze)-Modus einzustellen.
wird ihr System flr die bestmdogliche Leistung opéren.
- * Dies dauert ein bis drei MinutegAbschnitt 6.2
Schalten Sie den SchalterAUTO (YES)" um, um weitere
)* Reglereinstellungen zu andern oder zu betrachten.

Navigation Uber das Ende des Menus hinaus gt das Bedienfeld zurlick zun
Normal-Bedienbildschirm
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Tabelle 15 — Vollstandige Menii-Struktur

Abschnitt 4.2.6

14
A t <
| &
| ~ ? 00
] . .
! 5 00 Abschnitt 6.3.1
i $ )+ J 72 2 <& Abschnitt 6.3.1 -
I * > 77 == # % &Y%<
]
| - >y a%
Fem e p———— - > YES
: * P>l &%=
SENSOR [ 4q N Abschnitt 6.3.1
DISPLAY #
_T # &I
- -
YES #5 <
Pl us &'
Abschnitt 4.2.7
|
l Abschnitt 4.2.1
I
]
|
| .
I -
! & Abschnitt 4.2.8 20 Y
i I % Abschnitt 4.2.9 3> 2 <om
! - * ———» Abschnitt 6.2 542 &
X \ * I
| l YES 3> 2 <=&
VSETUP ~s42 %
| #0 Abschnitt 6.3.2
: * > s
Fomm e — - » YES
: - * - $- 21> - <=
|
| * $00 -l> - <= 254- (
! J—
| $ s = _54- &= 21>
i - P54 <%& T & 254_. &
v s m o 54— &= Abschnitt 6.3.2
. A 00 "5 = Abschnitt 6.3.2
Abschnitt 6.3.6 $ 154 2 <&

Abschnitt 6.1

Abschnitt 6.3.2
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